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K tomuto navodu

1 K tomuto navodu

1.1 Platnost

1.2 Konvence

Bezpecnostni pokyny

Definice piktogramu

Pokyn v textu

Pouzité zkratky

Tento navod k obsluze je uréen zakazniklm firmy Pfeiffer Vacuum. Navod k obsluze
popisuje funkci uvedeného vyrobku a poskytuje nejdulezitéjsi informace potfebnék
bezpe&nému pouzivani pfistroje. Popis je proveden podle platnych smérnic EU.
VSechny udaje v tomto navodu k obsluze se vztahuji na aktualni stav vyvoje vyrobku.
Dokumentace si zachova svoji platnost, neprovede-li zakaznik Zadné zmény vyrobku.

Aktualni navody k obsluze jsou k dispozici také na internetové adrese www.pfeiffer-
vacuum.com.

Bezpecnostni pokyny v navodech k obsluze firmy Pfeiffer Vacuum jsou vysledkem
provedenych hodnoceni rizik a analyz nebezpedi a jsou zpracovany podle
mezinarodnich certifikacnich norem podle UL, CSA, ANSI Z-535, SEMI S1, ISO 3864 a
DIN 4844. V tomto dokumentu jsou zohlednény nasledujici stupné nebezpedi a
informacni pokyny:

UPOZORNENI

Mozné hrozici nebezpeci
Hrozi nebezpec¢i urazu nebo hmotnych Skod.

POZNAMKA

Pfrikaz nebo upozornéni

Vyzva k urcité €innosti nebo informace o vlastnostech, jejiz zanedbani mlze zpusobit
poskozeni vyrobku.

A

Varovani pfed nebezpe€im oznacenym symbolem.

Zakaz urcitého jednani nebo €innosti pfi manipulaci se
zdrojem nebezpedi, jehoz zanedbani mize zplsobit vazné
nehody.

=> Pracovni pokyn: Zde je tfeba provést urcitou ¢innost.

DCU: Indikacni a ovladaci jednotka
HPU: Indika¢ni a ovladaci jednotka
TC: Elektronika pohonu turbovyvévy

TPS: Napajeci obvod

DI/ DO: Digitalni vstup / digitalni vystup

Al / AO: Analogovy vstup / analogovy vystup
f: Otacky (odvozeny of frekvence v Hz)
[P:000]: Parametr elektroniky pohonu s Cislem

PFEIFFERE VACUUM 3



Bezpecnost

2 Bezpeénost

POZNAMKA

Informaéni povinnost
Kazda osoba, ktera se zabyva instalaci nebo provozem pfistroje, si musi prostudovat a
respektovat ty ¢asti tohoto navodu k obsluze, které jsou dllezité pro bezpecnost.

=>» Provozovatel je povinen upozornit kazdého pracovnika obsluhy na zdroje nebezpedi,
které mohou vychazet z pfistroje nebo celého zafrizeni.

2.1 Bezpecnostni opatieni

4
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Nebezpecné pri neodborné elektrické instalaci

Za bezpecny provoz po instalaci odpovida provozovatel.

=>» Na zafizeni se nesmi se provadét zadné svévolné piestavby nebo zmény.

=> Je tieba se postarat o bezpecnou integraci bezpe¢nostniho obvodu nouzového
vypnuti.

=V pfipadé zvlastnich poZzadavku se obracejte na firmu Pfeiffer Vacuum.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem
V pfipadé poruchy mohou byt dily spojené se sitovym obvodem pod napétim.

=> Sitovou pfipojku ponechte volné pfistupnou, aby bylo mozné spojeni kdykoliv
prerusit.

e Proudovy zdroj: Proudovy zdroj turbovyvévy musi odpovidat pozadavkim na
dvojitou izolaci mezi vstupnim napétim sité a provoznim napétim podle IEC 61010 a
IEC 60950. Pfeiffer Vacuum k tomu u¢€elu doporucuje pouzivat vyhradné originalni
sitové obvody a pfisluSenstvi. Pouze v tomto pfipadé miize spolecnost Pfeiffer
Vacuum zajistit dodrzeni ustanoveni evropskych a severoamerickych smérnic.

Dodrzujte veSkeré bezpe&nostni pfedpisy.

Doporucuje se pouziti ochranného vodice (PE) (tfida ochrany IlI).

Pravidelné kontrolujte dodrzovani vSech bezpecnostnich opatfeni.

Pfed vSemi pracemi bezpecné odpojit pfistroj a s nim spojené instalace od elektrické
sité.

Bé&hem provozu neuvolriujte konektoroveé spoje.

Pfistroj ma druh kryti IP 54. Pfi zabudovani v prostfedich vyzadujicich jiné druhy kryti
je tfeba ucinit pfisluSna opatreni.

Nenechavejte vodice a kabely v blizkosti horkych povrch (> 70 °C).

Vyvévu a elektroniku pohonu odpojte od napajeciho napéti teprve po Uplném
zastaveni.



Bezpecnost

2.2 Pouziti odpovidajici uréenému ucelu

POZNAMKA

Shoda s predpisy ES
Prohlaseni o shodé vyrobce zanika, pokud provozovatel zméni originalni vyrobek nebo
pokud nainstaluje pfidavna zafizeni!

=> Po instalaci do zafizeni je provozovatel povinen pfed uvedenim do provozu znovu
provéfit shodu celého systému ve smyslu platnych smérnic EU a odpovidajicim
zplsobem ji znovu posoudit.

e Elektronika pohonu TM 700 DN slouzi k provozovani turbovyvév Pfeiffer Vacuum a
jejich prislusenstvi ve sbérnicovém systému DeviceNet.

2.3 Pouziti neodpovidajici uréenému ucelu

Pfi pouziti neodpovidajicim uréenému ucelu zanikaji veSkeré naroky vyplyvajici z ru¢eni
a zaruky. Za pouziti neodpovidajici uréenému Ucelu se povazuje kazdé pouziti k ucelim,
které se odchyluji od ucelll vy$e uvedenych, zejména pak:

e Pouziti dilu pFislusenstvi nebo nahradnich dil(, které nejsou v tomto navodu uvedeny.
e Pouzivani pfistroji v radioaktivnich oblastech.

warranty seal POZNAMKA

PFEIFFER & VACUUM Uzaviraci peget

Vyrobek je z vyroby zapecetén. Poskozeni nebo odstranéni uzaviraci peceti vede ke
ztraté zaruky.
=>» Produkt béhem zaruéni doby neotevirejte!

=> V pfipadé kratSich interval(l udrzby z procesnich ddvodd uvédomte servis Pfeiffer
Vacuum.

PFEIFFERE VACUUM 5



Popis vyrobku

3 Popis vyrobku

3.1

1

Vlastnosti vyrobku

Rozsah dodavky

Identifikace vyrobku

Tento vyrobek byl podroben zkouskam podle pozadavkd smérnice CAN/CSA-C22.2 ¢.
61010-1, druhé vydani v€etné zmény 1 nebo pozdé&jsi verze stejné normy se stejnym
stupném pozadavku na zkousSky.

Informace o dalSich certifikacich pfipadné o peceti zkusebny na vyrobku naleznete na:

e www.tuvdotcom.com
e TUVdotCOM-ID 0000021320

Elektronika pohonu typu TM 700 DN pfedstavuje nedilnou soucast turbovyvévy. Slouzi
k pohonu, sledovani a fizeni celé vyvévy.

Charakteristika TM 700 DN
Nap3jeci napéti 48VDC+5%
Pfipojovaci panel DeviceNet
Turbovyvéva HiPace 300 M, 700 M, 800 M

K bezpec¢né identifikaci vyrobku pfi komunikaci se spole€nosti Pfeiffer Vacuum si vzdy
pfipravte a uvedte vSechny udaje z typového stitku.

e CD-ROM pro pfipojeni sbérnice DeviceNet se soubory EDS

3.2 Rozsah pouziti

6 PFEIFFER B VACUUM

Elektronika pohonu Pfeiffer Vacuum TM 700 DN je tfeba nainstalovat a provozovat v
téchto podminkach prostiedi:

Misto instalace chranéné pred povétrnostnimi vlivy (vnitfni prostory)

Pfipustny druh ochrany IP 54

Ttida ochrany I}

Teplota +5 °C az +40 °C (pfi chlazeni vzduchem do +35°C)

Relativni vihkost vzduchu max. 80 %, pfi T <31 °C, max. 50 % pfi T <40 °C

Tlak vzduchu 75 kPa - 106 kPa

Vyska instalace max. 2 000 m n.m.

Stupeni znedisténi 2

Kategorie prepéti Il




Popis vyrobku

3.3 Funkce

@ accessory

®

T —

Obr. 1: Panel DeviceNet pro TM 700 DN

a Pfipojka "DC in" g1  Stavova LED DeviceNet

b PFipojka "accessory A+B" g2  Stavova LED pfistroje

c PFipojka "remote" g3  Spinac pfenosové rychlosti DeviceNet
d Servisni pfipojka "PV.can" g4  Volici spina¢ adresy MSD DeviceNet
g PFipojka "DeviceNet" g5 Volici spina¢ adresy LSD DeviceNet

3.4 VsSeobecny popis pripojeni

&S
&

DCin’
Pristrojova zastrcka s bajonetovym uzavérem pro napajeni mezi napajecimi zdroji
Pfeiffer Vacuum a elektronikou pohonu TC.

©

accessory
Pristrojova zasuvka M12 se Sroubovacim zajist&nim pro pfipojeni pfisludenstvi
Pfeiffer Vacuum. Pouziti rozdvojky umozni dvojnasobné obsazeni pfipojky.

PV.can?
Zasuvka M12 s Sroubovacim zajiSténim a LED pro servisni Ucely Pfeiffer Vacuum.

ie

©
©

remote
Zasuvka D-Sub s vysokou hustotou s 26 poly pro pfipojeni a konfiguraci dalkového
ovladani.

DeviceNet

Zastréka M12 (sealed micro) se Sroubovacim blokovanim a LED pro pfipojeni
sbérnicového systému DeviceNet.

Pristrojova zasuvka na zadni strané elektroniky pohonu pro pfipojeni turbovyvévy.

1."DC in™ a "accessory" jsou popsany v navodu K pouziti vyvévy.
2. Pfipojka "PV.can" slouzi vyhradné k servisnim uceldm.

PFEIFFERE vAacUUM 7



Schéma zapojeni

4 Schéma zapojeni

8

Contact load for accessories:

-200 mA max., each connection
-450 mA max., all connections in sum
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Pfipojka "remote"”

5 Pripojka "remote"

Dalkove ovladani je mozné pres 26pdlovou pfipojku D-Sub s oznagenim ,remote” na

@

elektronice pohonu.

=> PouzZivejte stinénou zastréku a kabel.

Nasledujici udaje predstavuji nastaveni od vyrobce. Mlizete je nakonfigurovat

pomoci sady parametrti Pfeiffer Vacuum.

5.1 Osazeni zastrcky

Pin |Funkce Popis nastaveni od vyrobce
1 +24 V DC* vystup (V+) Referenéni napéti pro vSechny digitalni vstupy a vystupy
2 |DI1 Uvolnéni zaplaveni; otevien: vypnut; V+: zapnut
3  |DI motorova vyvéva Hnaci motor; otevien: vypnut; V+: zapnut
4 | DIl souprava vyvév otevfen: vypnut; V+: zapnuta a potvrzeni poruchy
5 |DI pohotovostni rezim Otacky v pohotovostnim rezimu; otevien: vypnut; V+: zapnut
6 |DI2 Topeni; otevien: vypnut; V+: zapnut
7 |Al+ rezim nastaveni otacek Zadani v provozu nastaveni otacek;
2-10 V DC odpovida 20-100% jmenovitych otacek
8 |DO1 Bod sepnuti otacek dosazen;
GND: ne; V+: ano (Imax = 50 mA/24 V)
9 |DO2 GND: Chyba; V+: bez chyby (I,,ax = 50 mA/24 V)
10 |DI3 Uzaviraci plyn; otevien: vypnut; V+: zapnut
11 | Al- rezim nastaveni otaéek GND |Zadani v provozu nastaveni otac¢ek; GND
12 |AO1 Aktualni skute¢né otacky;
0-10 V DC odpovida 0-100%; R > 10 kQ
13 | DI potvrzeni poruchy Potvrzeni poruchy: V+ impuls (min. 500 ms)
14 |DlI priorita dalkového ovladani  |Ovladani pfes rozhrani "remote"; otevfen: vypnut; osazen a ma
prioritu pfed ostatnimi digitalnimi vstupy
15 |Relé 1 Spojeni s pinem 16, kdyz relé neni aktivni
16 |Relé 1 Otacky dosazeny;
kontakt relé 1 (Upax = 50 V DC; Inax = 1 A)
17 |Relé 1 Spojeni s pinem 16, kdyz je relé 1 aktivni
18 |Relé 2 Spojeni s pinem 19, kdyz relé 2 neni aktivni
19 |Relé 2 bez chyby; kontakt relé 2 (Upax =50 V DC; lpax = 1 A)
20 [Relé?2 Spojeni s pinem 19, kdyz je relé 2 aktivni
21 |Relé3 Spojeni s pinem 22, kdyz relé 3 neni aktivni
22 |Relé3 Varovani; kontakt relé 3 (Upax =50V DC; lhax = 1 A)
23 | DO priorita dalkového ovladani |GND: vypnut; V+: Priorita dalkového ovladani aktivni
24 |RS-485 D+ podle specifikace a protokolu Pfeiffer Vacuum
25 |RS-485 D- podle specifikace a protokolu Pfeiffer Vacuum
26 |Kostra (GND*) Referenéni kostra pro vSechny digitalni vstupy a vystupy

PFEIFFERE VACUUM 9



Pfipojka "remote"

5.2 Provoz pres pripojku ,,remote*

A

Vystup +24 V DC* /

pin 1

Vstupy

10
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UPOZORNENI

Zvysené opotiebeni a po§kozeni zpisobené nespravnou obsluhou

Aktivni magneticka loZiska vyZaduji nepfetrzité napajeni. V pfipadé vypadku
elektrického proudu funguje motor jako generator a napaji elektroniku pohonu. Pfi
otackach motoru nizSich nez pfibl. 6500 1/min jiz nepostacuje kineticka energie rotoru
napajeni magnetickych lozisek. Elektronika pohonu se tak zcela vypne. Rotor pak
slySitelné zabiha do zachytnych lozisek.

=> Pii pferuSeni napajeni nevypinejte Cerpadlo.

Vstupy 2 - 6 i pfipojky na pinech 10, 13 a 14 budou aktivovany po pfipojeni k napajeni
+24 V DC na pin 1 (active high). Alternativné Ize aktivaci provést pfes externi SPS (Ffizeni
programovatelné paméti). Funkce se aktivuji pomoci "SPS-High-Pegel” (fizeni
programovatelné paméti - vysoka uroven) a deaktivuji pomoci "SPS-Low-Pegel” (fizeni
programovatelné pameéti - nizka uroven).

SPS-High-Pegel: +13 V az +33 V
SPS-Low-Pegel: -33V az +7 V

Ri: 7 kQ

Imax <210 mA (s RS-485, pokud jsou k dispozici)

Digitalni vstupy na pfipojce "remote" slouzi ke spinani rdznych funkci elektroniky
pohonu. Vstupy DI1 - DI2 jsou obsazeny funkcemi od vyrobce. Lze je konfigurovat pres
rozhrani RS-485 s pouzitim sady parametrt Pfeiffer Vacuum.

DI1 (uvolnéni zaplaveni) / pin 2
V+: Zaplaveni uvolnéno (zaplaveni podle rezimu zaplaveni)
otevien:Zaplaveni zablokovano (nezaplavuje se)

DI motorova vyvéva / pin 3

Pfi aktivovaném pinu 4 (soprava vyvév) a uspésSné dokoneném samotestovani
elektroniky pohonu se turbovyvéva uvede do provozu. Za provozu muze byt turbovyvéva
pfi nadale zapnuté soupravé vyvév vypnuta a opét zapnuta. Turbovyvéva se pfitom
nezaplavi.

V+: Motor turbovyvévy zapnut
otevien:Motor turbovyvévy vypnut

DI souprava vyvév / pin 4

Budou aktivovany komponenty pfipojené soupravy vyvév (napf. pfedvakuova vyvéva,
zaplavovaci ventil, chlazeni vzduchem) a pfi sou¢asné aktivovaném pinu 3 (motor) se
turbovyvéva uvede do provozu. Pfipadna chybova hlaseni budou po odstranéni pficiny
resetovana.

V+: Potvrzeni poruchy a souprava vyvéc zapnuta
otevien:Souprava Cerpadel vypnuta

DI Standby / pin 5

Provoz v pohotovostnim rezimu je provoz turbovyvévy se zadanymi otackami rotoru,
které jsou nizSi nez jmenovité otacky. Nastaveni z vyroby a doporuceny provoz je
66,7 % jmenovitych otacek.

V+: Pohotovostni provoz aktivovany

otevfen:Pohotovostni reZim vypnut, provoz s jmenovitymi otaCkami




Pfipojka "remote"”

(%)
100

20

Vystupy

Kontakty relé
(invertovatelné)

DI2 (topeni) / pin 6
V+: Topeni zapnuto
otevien:Topeni vypnuto

DI3 (uzaviraci plyn) / pin 10
V+: Ventil uzaviraciho plynu otevien
otevien: Ventil uzaviraciho plynu uzavien

DI potvrzeni poruchy / pin 13

V+: Aktivni chybova hlaseni se po odstranéni pfi€iny vynuluji impulsem o délce min.
500 ms.

otevien: Neaktivni

DI priorita dalkového ovladani / pin 14

V+: Pfipoj "remote" ma v opravnéni obsluhy prioritu pfed vSemi ostatnimi digitalnimi
vstupy.

otevren:Priorita dalkového ovladani neni aktivni

Al rezim nastaveni otacek / pin 7 a pin 11

Analogovy vstup na TM 700 DN slouZi k pfedvolbé otacek turbovyvévy. Vstupni signal 2
- 10 V mezi Al+ (pin 7) a Al- (pin 11) odpovida otackam v oblasti 20 - 100% jmenovitych
otacek. Pfi otevieném vstupu nebo signalech pod 2 V se vyvéva zrychli na jmenovité
otacky.

Digitalni vystupy na pfipojce "remote"” Ize zatizit maximalné 24 V / 50 mA na kazdy
vystup. V8echny vystupy uvedené nize Ize konfigurovat pomoci sady parametra Pfeiffer
Vacuum pfes rozhrani RS-485 (popis plati pro nastaveni z vyroby).

DO1 (bod sepnuti otacek dosazen) / pin 8

Active high po dosazeni bodu sepnuti otacek. Bod sepnuti otaCek 1 je nastaven z vyroby
na 80% jmenovitych otacek. Lze jej pouzit napf. pro hlaseni "Cerpadlo pfipraveno k
provozu".

DO2 (bez chyby) / pin 9

PFi obnoveni napajeni vydava digitalni vystup DO2 trvale 24 V DC s vyznamem "bez
chyby". Active low pfi chybé (souhrnné chybové hiaseni).

DO priorita dalkového ovladani aktivni / pin 23

Active high: Pfipojka "remote" ma pfednost pfed vS8emi ostatnimi pfipadné pfipojenymi
ovladacimi jednotkami (napf. RS-485). PFi aktivnim low bude pFipojka "remote”
ignorovana.

AO1 Analogovy vystup 0-10 V DC / pin 12

Pfes analogovy vystup Ize snimat napéti umérné otackam (0-10 V DC odpovida 0 - 100
% X fimenovita hodnota) (Zatizeni R 2 10 kQ). Vstupiim a vystupim pfisluSenstvi mohou byt
pfifazeny dalSi funkce (volitelné proud/vykon) pfes DCU, HPU nebo PC.

Relé 1/ pin 15, pin 16 a pin 17

Kontakt mezi pinem 16 a pinem 15 je uzavren, kdyz je pfekro¢en bod sepnuti otacek,
relé 1 neni aktivni. Kontakt mezi pinem 16 a pinem 17 je uzavien, kdyz je dosazen bod
sepnuti otacek, relé 1 je aktivni.

PFEIFFER;:_E VACUUM 1
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Relé 2 / pin 18, pin 19 a pin 20

Kontakt mezi pinem 19 a pinem18 je uzavfen pfi vzniku chyby, relé 2 neni aktivni.
Kontakt mezi pinem19 a pinem20 je uzavren pfi bezporuchovém provozu, relé 2 je
aktivni.

Relé 3/ pin 21 a pin 22

Kontakt mezi pinem 21 a pinem 22 je uzavren pfi neaktivnim varovném hlaseni, relé 3
neni aktivni. Kontakt mezi pinem 21 a pinem22 je otevien pfi stavajicich varovanich, relé
3 je aktivni.

Pfes pin 24 a pin 25 na pfipojce "remote" elektroniky pohonu Ize pfipojit indikacni a
ovladaci jednotky Pfeiffer Vacuum (DCU nebo HPU) nebo externi PC.

UPOZORNENI

Nebezpeci zasahu elektrickym proudem

Izola¢ni opatfeni systému sbérnice jsou dimenzovana pouze pro pouziti bezpe€nych
nizkych napéti.

=> K systému sbérnice pfipojujte pouze vhodné pfistroje.

e Skupinova adresa elektroniky pohonu zni 964.

e VSechny pfistroje pfipojené na sbérnici musi mit rozdilné adresy pfistroje RS-485
[P:797].

=>» Spoje je tieba vytvofit podle specifikaci rozhrani RS-485.

=>» VSechny pfistroje s RS-485 D+ a RS-485 D- pfipojte na sbérnici.

Oznaceni Hodnota
Sterilni rozhrani RS-485
Pfenosova rychlost 9600 baud
Délka datového slova 8 bit

Parita zadna (no parity)
Startbits 1

Stopbits 1.2

Pripojeni indikaénich a ovladacich jednotek Pfeiffer Vacuum nebo PC

= K rozhrani RS-485 Ize pfipojit vzdy jednu externi ovladaci jednotku.
=> Pfipojeni USB rozhrani (PC) Ize provést pies konvertor USB/RS-485.
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6 Pripojka "DeviceNet"

6.1 Pripojeni
Pres pfipojku (5podlova zastrcka, sealed micro) s oznacenim "DeviceNet" na elektronice
pohonu je mozné pfipojeni turbovyvévy do sbérnicového systému DeviceNet. Pro
napajeni této pfipojky je napotiebi navic k napajecimu napéti elektroniky pohonu
napajeci napéti (V+, V-). Rozhrani je bezpe¢né galvanicky oddéleno od maximalniho
vyskytujiciho se napajeciho napéti elektroniky pohonu.

Pin Obsazeni

Vypust

V+, 24 V DC vztazeno na V-
V-

CAN_H

CAN_L

AN -

=>» Kabelové pfipojeni DeviceNet provedte s dodrzenim specifikaci.
=> Pripojku DeviceNet pfipojte na napajeci napéti.

6.2 Konfigurace pripojky
Pro navazani komunikace DeviceNet je nutno TM 700 DN konfigurovat pomoci
pFilozenych soubort EDS.
=>» Nastavte pozadovanou adresu pfistroje.
=>» Nastavte pozadovanou pfenosovou rychlost.

=>» Nasadte gumové zatky na volici spinace rovné a co nejhloubéji, aby byl dosazen
uvedeny typ ochrany.

Adresa pristroje Adresa pistroje DeviceNet se nastavuje ru¢né volicim spinatem s popiskou
"ADDRESS", resp. pfes DeviceNet.

ADDRESS Nastaveni Vyznam
S 4 .2‘ r4 00 az 63 Adresa pfistroje (desetinna)
o-e- 0-0- — MSD = desetinna mista (0x-6x)
}_, *6 ’8, 6 — LSD = mista pred desetinnou ¢arkou (x0-x9)
MSD LSD P Adresa pres DeviceNet

Rucni nastaveni adresy
=>» Nastavte volici spina¢ na pozadovanou hodnotu.

— Po nastaveni se pfistroj pfipoji ke sbérnici s novou adresou.
Nastaveni adresy pres DeviceNet

=> Vypnéte vyvévu / elektroniku pohonu.
=>» Nastavte volici spina¢ do polohy "P".
— Po zapnuti se pouzije posledni platna adresa (pfi dodani "63").
— Adresu Ize programovat pfes DeviceNet objekt 3.1.1. (viz str. 16, kap. 6.5)

PFEIFFER;:_E VACUUM 13



Pfipojka "DeviceNet"

Prfenosova rychlost

RATE

oF

5"
21

Pfenosova rychlost pristroje DeviceNet se nastavuje ru¢né volicim spinatem s popiskou
"RATE", resp. pfes DeviceNet.

Nastaveni Vyznam
1 125 kBit/s
2 250 kBit/s
5 500 kBit/s
P PFenosova rychlost pfes DeviceNet

Rucni nastaveni prenosové rychlosti

=>» Nastavte volici spina¢ na pozadovanou hodnotu.
— Zména bude ucinna po pfistim zapnuti.

Nastaveni pfenosova rychlosti pres DeviceNet

=> Vypnéte vyvévu / elektroniku pohonu.
=>» Nastavte volici spina¢ do polohy "P".
— Po zapnuti se pouzije posledni platna pfenosova rychlost (pfi dodani 500 kBit/s).

— Prfenosovou rychlost Ize programovat pies DeviceNet objekt 3.1.2. (viz str. 16, kap.
6.5)

6.3 Konfigurace vymény dat

Explicitni vyména dat
(explicitni spojeni)

Cyklicka vyména dat
(spojeni 1/0)

14
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V zavislosti na pouZitém programu k nastaveni komunikace DeviceNet mohou byt
provedeny nasledujici kroky.

=> Importujte soubor EDS (viz rozsah dodavky).
Hodnoty pfistroje:

=>» Urcéete format vstupnich a vystupnich dat.

— Pres objekty "I/O input data (4.0.100)" a "I/O output data (4.0.101)" urCete data
procesu k cyklické vyméné.

— Format Ize zménit pouze tehdy, kdyz neni spojeni I/O aktivni.

=>» Urcete chovani pfi pferuSeni komunikace DeviceNet.

— Pres objekt "Idle Action (9.1.7)" urCete, jaka Cinnost se ma uskutecnit pfi vypadku
cyklické vymény dat procesu (spojeni 1/0).

=> Urlete svrchovanost obsluhy.

— Pres objekt "Permission locked (101.0.17)" urCete, zda ma byt Fizeni elektroniky
pohonu provadéno vylu¢né pfes DeviceNet, nebo zda jsou pfipustna jina rozhrani
(napf. RS-485).

— Pristup pro &teni pfes jina rozhrani pfitom neni omezen.

=>» Konfigurace vyvévy.

— Pro nastaveni konfigurace odliSné od stavu pfi dodani nastavte jednotlivé objekty

s pouzitim souboru EDS (napf. konfiguraci pfislusenstvi).

Vzorové hodnoty:

=> Pfistroj nastavte v seznamu vzorovych sken.
=>» Nastavte format cyklickych vstupnich a vystupnich dat.

Pres toto spojeni Ize ziskat pfistup k jednotlivym objektim DeviceNet (viz str. 16, kap.
6.5). Zpravidla se to uskutec€nuje prostfednictvim vhodného konfigura¢niho programu a
souboru EDS. Zde se také urci, ktera data maji byt odeslana v ramci cyklické vymény
dat.

Pro cyklickou vyménu dat se sestavi vice objektll DeviceNet do sestav (4.x.3.). Pro
kazdy smér (vstupni a vystupni data) se vzdy zvoli jedna sestava - assembly. K vybéru
jsou nasledujici sestavy:
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Vstupni data (produced data, vyvéva --> SPS)

2:

1:  pump status (nastaveni z vyroby)

pump status, speed

100: pump status, speed, current
101: pump status, speed, current, temperature

Assembly ... Byte

1

2

100

101

Vyznam

0

0

0

(BYTE) Exception Status (48.1.12)

— Bit 0: obecna chyba

— Bit 1: chyba specificka pro pFistroj

— Bit 2: chyba specificka pro vyrobce

Podrobnosti k Bit 0-2 s. Exception Detail Alarm (48.1.13)

— Bit 4: obecné varovani

— Bit 5: varovani specifické pro pfistroj

— Bit 6: vyrovani specifické pro vyrobce

Podrobnosti k Bit 4-6 s. Exception Detail Warning (48.1.14)

(BYTE) Speed Status (42.1.39)

— Bit 0: vyvéva je zapnuta, otacky > 0

— Bit 1: Motor je vypnut

— Bit 2: na otackach pohotovostniho rezimu
— Bit 4: vypnut

— Bit 5: zrychlen

— Bit 6: na pozadovanych otackach

— Bit 7: zpomalen

(BOOL) Pump On Status (8.1.3)
— 0: vyvéva je vypnuta
— 1: vyvéva je zapnuta, otacky > 0

34

34

34

(INT) Pump Speed (42.1.7)
— skute¢né otacky rpm/4 (napf. hodnota 15000 odpovida 60000 rpm)

5-6

5-6

(INT) IMC Current (42.1.102)

— proud v pfechodovém obvodu je 100 mA (napf. hodnota 42 odpovida
4,2 A)

7-8

(INT) Bearing Temperature (49.3.6)
— teplota loziska v °C/10 (napf. hodnota 210 odpovida 21,0 °C)

9-10

(INT) Pump Temperature (49.101.6)
— teplota spodniho dilu v °C/10 (napf. hodnota 210 odpovida 21,0 °C)

vystupni data (consumed data, SPS --> vyvéva)

5:
6:
7:

pump control (nastaveni z vyroby)
pump/speed control
pump/speed control, set speed

103: pump/speed control, set speed, vent valve cfg.

Assembly ... Byte

5

6

7

103

Vyznam

0

0

0

(BOOL) Pump On (9.1.3)

— 0: souprava vyvév vypnuta
— 1: souprava vyvév zapnuta

(BYTE) Speed Control (42.1.38)

— Bit 0: souprava vyvév zapnuta

— Bit 1: motor vypnut

— Bit 2: pohotovostni rezim zapnut

2-3

2-3

(INT) Speed Target (42.1.8)
— pozadované otacky rom/4 (napf. hodnota 15000 odpovida 60000 rpm)

45

(WORD) Vent Valve Configuration (7.1.4)
— 0: nezaplavovat

— 1: zaplavovat pfimo

— 2: opozdéné zaplaveni

PFEIFFER;:_E VACUUM 15
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6.4 Obsluha LED

NET

MOD

6.5 Objekty DeviceNet

Identity

Message Router

DeviceNet

16 PFEIFFER B VACUUM

Stav Vyznam Cinnost
vypnuto pristroj neni na sbérnici = napajet pfistroj
= oCekavat test adresy (cca 2 s)
blika zelené na sbérnici, nepfidélen zadny vzor = vytvofit spojeni se vzorem
sviti zelené na sbérnici, pfidélen vzor
blika cervené spojeni se vzorem vyprselo = zkontrolovat spojeni se vzorem
sviti Cervéné chyba sbérnice nebo dvojité zadana |= zkontrolovat sbérnici
adresa pFistroje = zkontrolovat adresu pfistroje
= zkontrolovat pfenosovou rychlost
Stav Vyznam Cinnost
vypnuto bez napajeni = napajet pfistroj
sviti zelené pfistroj pfipraven k provozu
blika cervené chyba pfistroje = odstranit chybu
Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka
1.01 Revision UINT get
1.0.2 Max Instance UINT get
1.0.3 Number of Instances  [UINT get
Instance 1
1.1.0 (instance) USINT res, gaa
1.1.1 Vendor ID UINT get 527 (Pfeiffer Vacuum)
1.1.2 Device Type UINT get 33 (Turbomolecular Vacuum
Pump Device)
1.1.3 Product Code UINT get 5377
1.1.4 Revision STRUCT of get
Major Revision USINT
Minor Revision USINT
1.1.5 Status WORD get
1.1.6 Serial Number UDINT get
117 Product Name SHORT_STRING |get TM 700 DN
1.1.100 Status Code SHORT_STRING |get

Pro tento objekt nejsou k dispozici Zadné atributy ani servis.

Cesta |Nazev Typ dat Servis |Poznamka
3.0.1 Revision UINT get
Instance 1
3.1.0 (instance) all, re
3.1.1 MAC ID USINT get, (set) |nastaveni pouze v poloze
spinace "P"
3.1.2 Baud Rate USINT get, (set) |nastaveni pouze v poloze
spinace "P"
3.1.5 |Allocation Information STRUCT of get
Allocation Choice Byte BYTE
Master’s MAC ID USINT
3.1.6 |MAC ID Switch Changed BOOL get
3.1.7 Baud Rate Switch Changed BOOL get
3.1.8 |MAC ID Switch Value USINT get
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Assembly

Instance 1
3.1.9 |Baud rate Switch Value USINT get
Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka
4.01 Revision UINT get
4.0.3 Number of Instances UINT get
4.0.100 Poll I/O Input Data USINT get, (set) |Sestaveni spojeni pro vstupni
data (vyvéva->vzor) ze sdiléného
1/0O spojeni, nastaveno pouze
kdyz spojeni neni aktivni
4.0.101 Poll I/0 Output Data USINT get, (set) |Sestaveni spojeni pro vystupni
data (vzor->vyvéva) ze sdiléného
1/0O spojeni, nastaveno pouze
kdyz spojeni neni aktivni
Instance 1 (default input): pump status
41.3 Data ARRAY of get
Exception Status BYTE 48.1.12
Speed Status BYTE 42.1.39
Pump on Status BYTE 8.1.3
Instance 2 (input): pump status, speed
423 Data ARRAY of get
Exception Status BYTE 48.1.12
Speed Status BYTE 42.1.39
Pump on Status BYTE 8.1.3
Pump Speed 2 x BYTE (INT) 42.1.7
Instance 5 (default output): pump control
453 Data ARRAY of get, set
Pump On BYTE 9.1.3
Instance 6 (output): pump control
46.3 Data ARRAY of get, set
Pump on BYTE 9.1.3
Speed control BYTE 42.1.38
Instance 7 (output): pump/speed control, set speed
4.7.3 Data ARRAY of get, set
Pump On BYTE 9.1.3
Speed Control BYTE 42.1.38
Speed Target 2 x BYTE (INT) 42.1.8
Instance 100 (input): pump status, speed, current
4.100.3 Data ARRAY of get
Exception Status BYTE 48.1.12
Speed Status BYTE 42.1.39
Pump on Status BYTE 8.1.3
Pump Speed 2 x BYTE (INT) 42.1.7
IMC Current 2 x BYTE (INT) 42.1.102
Instance 101 (input): pump status, speed, current, temperatures
4.101.3 Data ARRAY of get
Exception Status BYTE 48.1.12
Speed Status BYTE 42.1.39
Pump on Status BYTE 8.1.3
Pump Speed 2 x BYTE (INT) 421.7
IMC Current 2 x BYTE (INT) 42.1.102
Bearing Temperature 2 x BYTE (INT) 49.3.6
Pump Temperature 2 x BYTE (INT) 49.101.6
Instance 103 (output): pump/speed control, set speed, vent valve cfg
4.103.3 Data ARRAY of get, set
Pump On BYTE 9.1.3

PFEIFFER:E VACUUM
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Connection
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Instance 103 (output): pump/speed control, set speed, vent valve cfg

Speed Control BYTE 42.1.38
Speed Target BYTE 42.1.8
Vent Valve Cfg. (1) BYTE 714 (1)
Vent Valve Cfg. (2) BYTE 7.1.4(2)

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka

5.0.1 Revision UINT get

Instance 1: Explicit connection

5.1.1 State USINT get

5.1.2 Instance Type USINT get

5.1.3 Transport Class Trigger |[BYTE get

5.1.4 DeviceNet Produced UINT get
Connection ID

5.1.5 DeviceNet Consumed |UINT get
Connection ID

5.1.6 DeviceNet Initial Comm |BYTE get
Characteristics

51.7 Produce Connection UINT get
Size

5.1.8 Consumed Connection |UINT get
Size

5.1.9 Expected Package Rate |UINT get, set

5.1.12 Watchdog Timeout UINT get, set
Action

5.1.13 Produced Connection |USINT get
Path Length

5.1.14 Produced Connection |UINT get
Path

5.1.15 Consumed Connection |Packed EPATH |get
Path Length

5.1.16 Consumed Connection |UINT get
Path

5.1.17 Production Inhibit Time |Packed EPATH |get

5.1.18 Connection Timeout USINT get
Multiplier

Instance 2: Poll /O connection

5.2.1 State USINT get

5.2.2 Instance Type USINT get

5.2.3 Transport Class Trigger |[BYTE get

5.2.4 DeviceNet Produced UINT get
Connection ID

5.2.5 DeviceNet Consumed |UINT get
Connection ID

5.2.6 DeviceNet Initial Comm |[BYTE get
Characteristics

5.2.7 Produce Connection UINT get
Size

5.2.8 Consumed Connection |UINT get
Size

5.2.9 Expected Package Rate |UINT get, set

5.2.12 Watchdog Timeout UINT get
Action

5.2.13 Produced Connection |USINT get
Path Length

5.2.14 Produced Connection |UINT get
Path

5.2.15 Consumed Connection |Packed EPATH |get
Path Length

5.2.16 Consumed Connection |UINT get

Path
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Register

Discrete Input Point

Discrete Output Point

Instance 2: Poll /O connection

5.2.17 Production Inhibit Time |Packed EPATH |get, set

5.2.18 Connection Timeout USINT get

Multiplier

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka

7.0.1 Revision UINT get

7.0.2 Max Instance UINT get

7.0.3 Number of Instances UINT get

Instance 1:

711 Bad Flag BOOL get 0

71.2 Direction BOOL get 1

713 Size UINT get 16

71.4 Data ARRAY of get, set

BITS — 0: nezaplavovat
— 1: zaplavovat pfimo
— 2: opozdéné zaplaveni
BITS 0

7.1.100 Venting Frequency USINT get, set  |40-98 %

7.3.101 Venting Time UINT get, set |6-3600 s

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka

8.0.1 Revision UINT get

8.0.2 Max Instance UINT get

8.0.3 Number of Instances UINT get

instance 1

8.1.3 Value BOOL get — 0: vyvéva vypnuta
— 1:vyvéva zapnutaaf>0

8.1.7 Off-On Cycles UDINT get

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka

9.0.1 Revision UINT get

9.0.2 Max Instance UINT get

9.0.3 Number of Instances UINT get

Instance 1: Pump On/Off

9.1.3 Value BOOL get, set |- O: souprava vyvév vypnuta
— 1: souprava vyvév zapnuta

9.1.5 Fault Action BOOL get, set |- 0: souprava vyvév vypnuta
— 1: stav zachovan

9.1.6 Fault Action BOOL get,set |0

9.1.7 Idle Action BOOL get, set |- 0: souprava vyvév vypnuta
— 1: stav zachovan

9.1.8 Idle Action BOOL get,set |0

Instance 2: TMS/vyhfivani

9.2.3 Value BOOL get, set |- 0: TMS/vyhfivani vypnuto
— 1: TMS/vyhfivani uvolnéno

9.25 Fault Action BOOL get, set |- 0: TMS/vyhfivani vypnuto
— 1: stav zachovan

9.2.6 Fault Action BOOL get,set |0

9.2.7 Idle Action BOOL get, set |- 0: TMS/vyhfivani vypnuto
— 1: stav zachovan

9.2.8 Idle Action BOOL get,set |0

Instance 3: Uzaviraci plyn

9.3.3 Value BOOL get, set |- 0: uzaviraci plyn vypnut

:izaviraci plyn zapnut

PFEIFFER;:E VACUUM
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AC/DC Drive
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Instance 3: Uzaviraci plyn

9.3.5 Fault Action BOOL get, set |- 0: uzaviraci plyn vypnut
— 1: stav zachovan
9.3.6 Fault Action BOOL get,set |0
9.3.7 Idle Action BOOL get, set |- 0: uzaviraci plyn vypnut
— 1: stav zachovan
9.3.8 Idle Action BOOL get,set |0
Instance 100: Brzda
9.100.3 Value BOOL get, set |- 0: brzda vypnuta
— 1: brzda uvolnéna
9.100.5 Fault Action BOOL get, set |- O: brzda vypnuta
— 1: stav zachovan
9.100.6 Fault Action BOOL get,set |0
9.100.7 Idle Action BOOL get, set |- 0: brzda vypnuta
— 1: stav zachovan
9.100.8 Idle Action BOOL get,set |0
Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka
42.0.1 Revision UINT get
42.0.2 Max Instance UINT get
42.0.3 Number of Instances UINT get
Instance 1
42.1.3 At Reference BOOL get — 0: pozadované otacky
nedosazeny
— 1: pozadované otacky
dosazeny
42.1.4 Net Ref BOOL get 1
42.1.6 Drive Mode USINT get, set |2
4217 Speed Actual INT get aktualni otagky (rpm/2 SPeed Scale)
napf. odeéteno 15000 => 60000
rpm
42.1.8 Speed Ref INT get, set |pozadované otacky (rpm/2 SPeed
Scaley hapf. odedteno 7500 =>
30000 rpm
42.1.15 Power Actual INT get skute¢ny vykon (W)
42.1.16 Input Voltage INT get Vstupni napéti (V/2 Voltage Scaley
napf. odécteno 192 => 24 V
42118  |Accel Time UINT get, set |Doba nab&hu (ms/2 fime Scaley
napf. odécéteno 2813 => 6 min
42.1.22 Speed Scale SINT get, set |-2
42.1.27 Voltage Scale SINT get, set |3
42.1.28 Time Scale SINT get, set  |-7
42.1.38 Speed Control BYTE get, set |- Bit 0: souprava vyvév zapnuta
— Bit 1: motor vypnut
— Bit 2: pohotovostni rezim
zapnut
42.1.39 Speed Status BYTE get — Bit 0: vyvéva zapnutaaf>0
— Bit 1: Motor je vypnut
— Bit 2: na ota€kach
pohotovostniho rezimu
— Bit 4: vypnut
— Bit 5: zrychlen
— Bit 6: na pozadovanych
otackach
— Bit 7: zpomalen
42.1.41 Max Rated Speed INT get jmenovité otacky (rpm/2 Max Rated
Speed Scale)
42.1.42 Max Rated Speed Scale|SINT get, set |-2
42.1.43 Speed Standby INT get, set  |otacky v pohotovostnim rezimu
(rpm/2 Speed Scale)
42.1.46 Drive On Hours DINT get provozni hodiny pohonu (hod.)
42.1.100 |Gas Mode USINT get, set |- O: tézké plyny

— 1: lehké plyny
— 2: hélium
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S-Device Supervisor

Instance 1

42.1.101 Max Power USINT get,set  |%

42.1.102 |[IMC Current INT get proud v pfechodovém obvodu
(100 mA) napf. odecteno 123 =>
12,3A

42.1.103 |Max Rated Speed INT get, set  |jmenovité otacky (rpm/2 MaxRated

Confirmation Speed Scaley

42.1.104 |Imbalance INT get nevyvazeni rotoru v %

42.1.105 |Bearing Wear INT get opotiebeni zachytného loZiska v
%

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka

48.0.1 Revision UINT get

48.0.2 Max Instance UINT get

48.0.3 Number of Instances UINT get

Instance 1:

48.1.0 (instance) res, sta,

abo, rec,
per

48.1.3 Device Type SHORT_STRING |get

48.1.4 SEMI Standard SHORT_STRING |get

Revision Level
48.1.5 Manufacturer's Name |SHORT_STRING |get
48.1.6 Manufacturer's Model |SHORT_STRING |get
Number
48.1.7 Software Revision Level | SHORT_STRING |get
48.1.8 Hardware Revision SHORT_STRING |get
Level
48.1.11 Device Status USINT get — 1: Self Testing
— 2:1dle
— 3: Self-Test Exception
— 4: Executing
— 5: Abort
— 6: Critical Fault
48.1.12 Exception Status BYTE get (viz str. 14, kap. 6.3)
48.1.13 Exception Detail Alarm |STRUCT of get
Common Exception USINT 2
Detail Size
Common Exception BYTE v.n
Detail 0
Common Exception BYTE v.n
Detail 1
Device Exception Detail |USINT 2
Device Exception 0 BYTE v.n.
Device Exception 1 BYTE v.n.
Manufacturer Exception |USINT 2
Detail Size
Manufacturer Exception |BYTE v.n.
Detail 0
Manufacturer Exception |BYTE v.n.
Detail 1

48.1.14 Exception Detail STRUCT of get
Warning
Common Exception USINT 2
Detail Size
Common Exception BYTE v.n.
Detail 0
Common Exception BYTE v.n.
Detail 1
Device Exception Detail |USINT 2
Device Exception 0 BYTE v.n.
Device Exception 1 BYTE v.n.
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Instance 1:
Manufacturer Exception |USINT 2
Detail Size
Manufacturer Exception |BYTE v.n
Detail 0
Manufacturer Exception |BYTE v.n.

Detail 1

48.1.15 Alarm Enable BOOL get, set
48.1.16 Warning Enable BOOL get, set
48.1.23 Run Hours UDINT get provozni hodiny vyvévy (hod.)

Pro Exception Detail Alarm a Exception Detail Warning plati:

Bit |Common Ex. Detail 0 |Common Ex. Detail 1 |Device Ex. Detail 0 |Device Ex. Detail 1

0 |interni diagnostika napajeni nadproudem | pohonny pfistroj nadmeérna teplota
motoru

1 mikroprocesor rezervovano TMS nadmérna teplota
vyvévy

2 |EPROM vystupni napéti napajeni nadmeérna teplota

napajeni loziska

3 |EEPROM vstupni napéti napajeni |pfebéhové otacky nadmérna teplota
elektroniky pohonu

4 |RAM udrzba pretizeni spojeni

5 |rezervovano informujte vyrobce doba nabéhu lozisko

6 |vnitfni skute¢ny Cas Reset doba nabéhu Interlock

7 |rezervovano rezervovano vibrace rezervovano

Manufacturer Exception Detail odpovida aktualnimu chybovému resp. varovnému
hlaseni v datovém formatu UINT.

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka

49.0.1 Revision UINT get

49.0.2 Max Instance UINT get

49.0.3 Number of Instances UINT get

Instance 1: teplota motoru

4915 Reading Valid BOOL get 0: neplatné, 1: platné
49.1.6 Value INT get teplota motoru (°C/10)
491.7 Status BYTE get v.n.

Instance 3: teplota loziska

49.3.5 Reading Valid BOOL get 0: neplatné, 1: platné
49.3.6 Value INT get teplota loziska (°C/10)
49.3.7 Status BYTE get v.n.

Instance 4: teplota elektroniky

49.4.5 Reading Valid BOOL get 0: neplatné, 1: platné
49.4.6 Value INT get teplota elektroniky (°C/10)
49.4.7 Status BYTE get v.n.

Instance 100: teplota koncového stupné

49.100.5 |Reading Valid BOOL get 0: neplatné, 1: platné
49.100.6 |Value INT get teplota koncového stupné (°C/10)
49.100.7 |Status BYTE get v.n.

Instance 101: teplota spodniho dilu

49.101.5 |Reading Valid BOOL get 0: neplatné, 1: platné
49.101.6 |Value INT get teplota spodniho dilu (°C/10)
49.101.7 |Status BYTE get v.n.

Pro Sechny "Status" (49.x.7) plati:

Bit Vyznam
0 nadmérna teplota (chyba)
2 vysoka teplota (varovani)
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Interfaces

Process Components

Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka
101.0.1 Revision UINT get
101.0.2 Max Instance UINT get
101.0.3 Number of Instances UINT get
101.0.16  |Current Permission BYTE get, set
101.0.17  |Permission Locked BOOL get, set |- 0:jina rozhrani pfipustna pro

ovladani

— 1: ovladani vyhradné pres

DeviceNet
Instance 2: RS485
101.2.19  |Address [USINT get, set  [1-255: adresa RS485
Instance 4: Remote
101.4.17 [ Configuration |USINT (get, set {04} (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 6: DI1
101.6.17 | Configuration [USINT get, set  [0-5(viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 7: DI2
101.7.17 | Configuration [USINT get, set  [0-5(viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 8: DI3
101.8.17 | Configuration [USINT get, set  [0-5(viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 9: Al
101.9.17 | Configuration |USINT \get, set  |0-1 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 10: DO1
101.10.17 | Configuration |USINT |get, set  |0-15 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 11: DO2
101.11.17 | Configuration |USINT |get, set  |0-15 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 12: AO1
101.12.17 | Configuration |USINT \get, set  |0-5 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 13: Relé 1
101.13.17 | Configuration |USINT |get, set  [0-15 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 14: Relé 2
101.14.17 | Configuration |USINT |get, set  0-15 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 15: Relé 3
101.15.17 | Configuration [USINT |get, set  [0-15 (viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 16: prisluSenstvi A1:
101.16.17 |Configuration [USINT get, set  [0-10(viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 17: prislusenstvi B1
101.17.17 | Configuration [USINT |get, set  |0-10(viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 18: prisluSenstvi A2
101.18.17 | Configuration |USINT |get, set  |0-10(viz str. 30, kap. 7.3)
Instance 19: prisluSenstvi B2
101.19.17 | Configuration [USINT get, set  [0-10(viz str. 30, kap. 7.3)
Cesta Nazev Typ dat Servis |Poznamka
102.0.1 Revision UINT get
102.0.2 Max Instance UINT get
102.0.3 Number of Instances UINT get
Instance 1: Pfedvakuova vyvéva
102.1.17  |Configuration USINT get, set  |0-2 (viz str. 31, kap. 7.4)
102.1.21 Switch-Off Threshold UINT get, set |0-1000 W
102.1.22 | Switch-On Threshold UINT get, set |0-1000 W
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Instance 7: bod sepnuti otacek

102.7.17 | Configuration USINT get, set  |0-1 (viz str. 31, kap. 7.4)
102.7.18 |Status BOOL — 0: bod sepnuti otacek
nedosazen
— 1: bod sepnuti otacek dosazen
102.7.21 Switchpoint 1 UINT get, set  |50-97 % (viz str. 31, kap. 7.4)
102.7.22 | Switchpoint 2 UINT get, set  |5-97 % (viz str. 31, kap. 7.4)
Typ dat Byte |Popis Priklad
BOOL 1 binarni hodnota (0/1) 00hod.: 0, 01hod.:1
BYTE 1 8 jednotlivych bitl 00hod., FFhod.
DINT 4 celé Cislo se znaménkem 12345678hod.: 89hod., 56hod., 34hod.,
12hod.
INT 2 celé Cislo se znaménkem 1234hod.: 34hod., 12hod.

Packed EPATH |6

1.2.3: 20hod., 01hod., 24hod., 02hod.,
30hod., 03hod.

SHORT_STRIN fetézec znakl s predchozi "Bilbo": 05h, 42h, 69h, 6Ch, 62h, 6Fh

G bytovou délkou

SINT 1 celé Cislo se znaménkem -42: D6h

UINT 2 celé Cislo bez znaménka 2468hod.: 68hod., 24hod.

UDINT 4 celé ¢gislo bez znaménka 10203040hod.: 40hod., 30hod., 20hod.,
10hod.

USINT 1 celé Cislo bez znaménka 101: 65hod.

WORD 2 16 jednotlivych bitt 55AAh: AAh, 55h

Servis DeviceNet-Service Code

abo abort 4Bh

all allocate_master/slave_connection_set 4Bh

gaa get_attributes_all 01hod.

get get_attribute_single OEh

per perform_diagnostics 4Eh

rec recover 4Ch

rel release_master/slave_connection_set 4Ch

res reset 05hod.

set set_attribute_single 10hod.

sta start 06hod.
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7 Sada parametru Pfeiffer Vacuum

7.1 VSeobecné informace

Konvence

VSechny funkéné relevantni veli€iny turbovyvévy jsou zakotveny v elektronice pohonu.
Kazdy parametr ma tfimistné Cislo a nazev. Parametry mohou byt pouzity
prostfednictvim indika¢nich a obsluznych jednotek Pfeiffer Vacuum nebo
prostfednictvim RS-485 s protokolem Pfeiffer Vacuum.

POZNAMKA

Doplnikové parametry v obsluzné jednotce
K ovladani pfipojenych externich komponent (napf. pfistroju k méfeni vakua) jsou v
prislusnych indikacnich a ovladacich jednotkach zakotveny dalSi parametry.

=>» Dodrzujte, prosim, pfislusné pokyny k pouziti.

Parametry jsou vytistény tu¢né jako trojmistna Cisla v hranatych zavorkach. Popfipadé
muze byt navic uveden nazev.

Priklad: [P:312] Verze software

7.2 Prehled parametru

Vysvétleni

Provoz s DCU

y

# TFimistné Cislo parametru
Displej Néazev parametru na obsluzné a indika¢ni jednotce Pfeiffer Vacuum
Oznaceni Struény popis parametru
Funkce Popis funkce parametru
Typ dat Zpusob formatovani parametru pro pouziti s protokolem Pfeiffer Vacuum
Typ pristupu | R: Pfistup pouze pro ¢teni; W: PFistup pro zapis
Jednotka Fyzikalni jednotka popsané veli¢iny
min. / max. Pripustné mezni hodnoty k zadani hodnoty
predvolba Prednastaveni z vyroby (Castecné specifické pro danou vyvévu)
& Parametr nelze v elektronice pohonu pfechodné ulozit a Ize jej pouzit po obnoveni
napajeni
POZNAMKA

Sada parametrii a indikacni a ovladaci jednotka Pfeiffer Vacuum

Indikacni a ovladaci jednotky DCU Pfeiffer Vacuum predstavuji sadu zakladnich
parametr(l z vyroby. Kromé toho obsahuje parametry DCU, které nejsou zakotveny v
elektronice pohonu.

=>» Parametr [P:794] = 1 (indikace v§ech dostupnych parametr(l).

# |Displej Oznaceni Funkce 32 |Jednot min |max. |pfedvo
2 |ka Iba
= |8
© T
LB
[N}
==
340 |Pressure Aktualni hodnota tlaku 7 IR |mbar 1E- [1E3
10
350 |Ctr Name Typ indikaéni a ovladaci jednotky 4 IR
351 |Ctr Software Verze software indika¢ni a ovladaci jednotky 4 R
738 |Gaugetype Typ tlakoméru 4 |RW
794 |Param set Sada parametrd 0 = sada zakladnich parametrd 7 |RW 0 1 0
1 = roz8ifena sada parametr(
795 |Servicelin Vlozit servisni fadek 7 |RW 795
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Regulaéni prikazy

# |Displej Oznaceni Funkce 3 [Jednot min max. pfedvo |G
3 |ka lba
PYRR"]
55
[N}
=
001 |Heating Topeni 0 = vypnuto 0 |RW 0 1 0 X
1 = zapnuto
002 |Standby Pohotovostni rezim 0 = vypnut 0 [RW 0 1 0 X
1 = zapnut
004 |RUTimeCtrl Sledovani doby nabéhu do pinych otacek 0 = vypnuto 0 |RW 0 1 1 X
1 = zapnuto
009 |ErrorAckn Potvrzeni poruchy 1 = potvrzeni poruchy 0 W 1 1
010 |PumpgStatn Souprava ¢erpadel 0 = vypnuta 0 |RW 0 1 0 X
1 = zapnuta a potvrzeni poruchy
012 |EnableVent Uvolnéni zaplaveni 0=ne 0 |RW 0 1 0 X
1=ano
013 |Brake Brzda 0 = vypnuta 0 |RW 0 1 1 X
1 = zapnuta
017 |CfgSpdSwPt Konfigurace bodu sepnuti otagek 0 = bod sepnuti otacek 1 7 |RW 0 1 0 X
1 = bod sepnuti otacek 1 a 2
019 |Cfg DO2 Konfigurace vystupu DO2 0 = bod sepnuti otaek dosazen 7 |RW 0 17 1 X
1 = bez chyby
2 = chyba
3 = varovani
4 = chyba a/nebo varovani
5 = pozadované otacky dosazeny
6 = vyvéva zapnuta
7 = vyvéva urychlena
8 = vyvéva opozdéna
9=vzdy 0
10 = vzdy 1
11 = priorita dalkového ovladani aktivni
12 = topeni
13 = pfedvakuova vyvéva
14 = uzaviraci plyn
15 = souprava Cerpadel
16 = vyvéva se otaci
17 = vyvéva stoji
023 |MotorPump Motor vyvévy 0 = vypnut 0 [RW 0 1 1 X
1 = zapnut
024 |Cfg DO1 Konfigurace vystupu DO1 0 = bod sepnuti ota¢ek dosazen 7 |RW 0 17 0 X
1 = bez chyby
2 = chyba
3 = varovani
4 = chyba a/nebo varovani
5 = pozadované otacky dosazeny
6 = vyvéva zapnuta
7 = vyvéva urychlena
8 = vyvéva opozdéna
9=vzdy 0
10 = vzdy 1
11 = priorita dalkového ovladani aktivni
12 = topeni
13 = predvakuova vyvéva
14 = uzaviraci plyn
15 = souprava Cerpadel
16 = vyvéva se otaci
17 = vyvéva stoji
025 |OpMode BKP Provozni rezim pfedvakuové vyvévy 0 = trvaly provoz 7 |RW 0 2 0 X
1 = pferusovany provoz
2 = opozdéné zapnuti
026 |SpdSetMode Rezim nastaveni otacek 0 = vypnut 7 |RW 0 1 0 X
1 = zapnut
027 |GasMode Rezim plynu 0 = tézké plyny 7 |RW 0 2 0 X
1 = lehké plyny
2 = hélium
028 |Cfg Remote Konfigurace "remote" 0 = Standard 7 |RW 0 4 0 X
4 = Relé invertovano
030 |VentMode Rezim zaplaveni 0 = opozdéné zaplaveni 7 |RW 0 2 2 X
1 = bez zaplaveni
2 = pfimé zaplaveni
035 |Cfg Acc A1 Konfigurace pfipojeni prisluSenstvi A1: 0 = ventilator (trvaly provoz) 7 |RW 0 8 0 X
1 = zaplavovy ventil, bez proudu uzavien
2 = topeni
3 = pfedvakuova vyvéva
4 = ventilator (teplotné regulovany)
5 = uzaviraci plyn
6 =vzdy 0
7 =vzdy 1
8 = zaplaveni pfi vypadku proudu
26
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# |Displej Oznaceni Funkce 3 [Jednot min imax. pfedvo |
3 |ka Iba
- |8
© i
- B
[N}
=
036 |Cfg Acc B1 Konfigurace pfipojeni prisluSenstvi B1 0 = ventilator (trvaly provoz) 7 |RW 0 8 1 X
1 = zaplavovy ventil, bez proudu uzavien
2 = topeni
3 = pfedvakuova vyvéva
4 = ventilator (teplotné regulovany)
5 = uzaviraci plyn
6 =vzdy 0
7 =vzdy 1
8 = zaplaveni pfi vypadku proudu
037 |Cfg Acc A2 Konfigurace pfipojeni pfisluSenstvi A2 0 = ventilator (trvaly provoz) 7 |RW 0 8 3 X
1 = zaplavovy ventil, bez proudu uzavien
2 = topeni
3 = pfedvakuova vyvéva
4 = ventilator (teplotné regulovany)
5 = uzaviraci plyn
6 =vzdy 0
7 =vzdy 1
8 = zaplaveni pfi vypadku proudu
038 |Cfg Acc B2 Konfigurace pfipojeni pfisluSenstvi B2 0 = ventilator (trvaly provoz) 7 |RW 0 8 2 X
1 = zaplavovy ventil, bez proudu uzavien
2 = topeni
3 = pfedvakuova vyvéva
4 = ventilator (teplotné regulovany)
5 = uzaviraci plyn
6 =vzdy 0
7 =vzdy 1
8 = zaplaveni pfi vypadku proudu
045 |Cfg Rel R1 Konfigurace relé 1 0 = bod sepnuti ota¢ek dosazen 7 |RW 0 17 0 X
1 = bez chyby
2 = chyba
3 = varovani
4 = chyba a/nebo varovani
5 = pozadované otacky dosazeny
6 = vyvéva zapnuta
7 = vyvéva urychlena
8 = vyvéva opozdéna
9=vzdy 0
10 = vzdy 1
11 = priorita dalkového ovladani aktivni
12 = topeni
13 = pfedvakuova vyvéva
14 = uzaviraci plyn
15 = souprava Cerpadel
16 = vyvéva se otaci
17 = vyvéva stoji
046 |Cfg Rel R2 Konfigurace relé 2 0 = bod sepnuti otaek dosazen 7 |RW 0 17 1 X
1 = bez chyby
2 = chyba
3 = varovani
4 = chyba a/nebo varovani
5 = pozadované otacky dosazeny
6 = vyvéva zapnuta
7 = vyvéva urychlena
8 = vyvéva opozdéna
9=vzdy 0
10 = vzdy 1
11 = priorita dalkového ovladani aktivni
12 = topeni
13 = pfedvakuova vyvéva
14 = uzaviraci plyn
15 = souprava Cerpadel
16 = vyvéva se otaci
17 = vyvéva stoji
27
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# |Displej Oznaceni Funkce 3 [Jednot min imax. pfedvo |
32 |ka Iba
- |2
© i
T | o
oo
=
047 |Cfg Rel R3 Konfigurace relé 3 0 = bod sepnuti otaek dosazen 7 |RW 0 17 3 X
1 = bez chyby
2 = chyba
3 = varovani
4 = chyba a/nebo varovani
5 = pozadované otacky dosazeny
6 = vyvéva zapnuta
7 = vyvéva urychlena
8 = vyvéva opozdéna
9=vzdy 0
10 = vzdy 1
11 = priorita dalkového ovladani aktivni
12 = topeni
13 = predvakuova vyvéva
14 = uzaviraci plyn
15 = souprava Cerpadel
16 = vyvéva se otaci
17 = vyvéva stoji
050 |SealingGas Uzaviraci plyn 0 = vypnut 0 [RW 0 1 0 X
1 = zapnut
055 |Cfg AO1 Konfigurace vystupu AO1 0 = aktualni skute¢né otacky motoru 7 |RW 0 5 0 X
1 = vykon
2 = proud
3=vzdyOV
4 =vzdy 10V
5 = nasleduje Al1
057 |Cfg Al1 Konfigurace vstupu Al1 0 = vypnuto 7 |RW 0 1 0 X
1 = zadani v provozu nastaveni otacek
060 |CtrlVialnt Ovladani pres rozhrani 1 = dalkové 7 |RW 1 255 2 X
2 = RS-485
4 =PV.can
8 = sbérnice Feldbus
16 = E74
255 = odblokovat volbu rozhrani
061 |IntSelLckd Volba rozhrani zablokovana 0 = vypnut 0 |RW 0 1 0 X
1 = zapnut
062 |Cfg DI1 Konfigurace vstupu DI1 0 = deaktivovana 7 |RW 0 5 1 X
1 = uvolnéni zaplaveni
2 = topeni
3 = uzaviraci plyn
4 = sledovani doby nabéhu do pinych
otacek
5 = reZim nastaveni otacek
Nastaveni #[P:063/064]
063 |Cfg DI2 Konfigurace vstupu DI2 0 = deaktivovana 7 |RW 0 5 2 X
1 = uvolnéni zaplaveni
2 = topeni
3 = uzaviraci plyn
4 = sledovani doby nabéhu do pinych
otacek
5 = reZim nastaveni otacek
Nastaveni #[P:062/064]
064 |Cfg DI3 Konfigurace vstupu DI3 0 = deaktivovana 7 |RW 0 5 3 X
1 = uvolnéni zaplaveni
2 = topeni
3 = uzaviraci plyn
4 = sledovani doby nabéhu do pinych
otacek
5 = rezim nastaveni otacek
Nastaveni #[P:062/063]
Dotaz na stav
# Displej Oznaceni Funkce 3 |Jednot min max. |pfedvo |G
3 |ka Iba
- |
© pic
T |
[-E-%
=
300 |RemotePrio Priorita dalkového ovladani 0=ne 0 |IR 0 1
1 =ano
302 |SpdSwPtAtt Bod sepnuti otacek dosazen 0=ne 0 R 0 1
1=ano
303 |Error code Kod chyby 4 R
304 |OvTempElec Nadmérna teplota elektroniky pohonu 0=ne 0 R 0 1
1=ano
28

PFEIFFER___:E VACUUM



Sada parametru Pfeiffer Vacuum

# Displej Oznaceni Funkce 3 |Jednot min max. |pfedvo &
3 |ka Iba
= |2
© =
T o
[-N-%
=
305 |OvTempPump |Nadmérna teplota vyvévy 0=ne 0 R 0 1
1=ano
306 |SetSpdAtt Pozadované otacky dosazeny 0=ne 0 R 0 1
1=ano
307 |PumpAccel Cerpadlo urychleno 0=ne 0 |IR 0 1
1=ano
308 |SetRotSpd PoZadované otacky (Hz) 1 R |Hz 0 999999
309 |ActualSpd Aktualni skute¢né otacky (Hz) 1 |R |Hz 0 999999
310 |DrvCurrent Hnaci proud 2 R |A 0 9999.99
311 |OpHrsPump Provozni hodiny vyvévy 1 |IR |h 0 65535 X
312 |Fw version Verze software elektroniky pohonu 4 R
313 |DrvVoltage Hnaci napéti 2 IR |V 0 9999.99
314 |OpHrsElec Provozni hodiny elektroniky pohonu 1 |R |h 0 65535 X
315 |Nominal Spd Jmenovité otacky (Hz) 1 |R |Hz 0 999999
316 |DrvPower Hnaci vykon 1 R |W 0 999999
319 |PumpCylices Cykly vyvévy 1 R 0 65535 X
324 |TempPwrStg Koncovy stuper teploty 1 R |°C 0 999999
326 |TempElec Teplota elektroniky 1 |R |°C 0 999999
329 |BearngWear Stupen opotfebeni zachytného lozZiska 1 R % 0 150
330 |TempPmpBot |Teplota spodniho dilu vyvévy 1 |IR |°C 0 999999
336 |AccelDecel Urychleni / opozdéni 1 |R |otacky/s |0 999999
342 |TempBearng Teplota loZiska 1 |R |°C 0 999999
346 |TempMotor Teplota motoru 1 |R |°C 0 999999
349 |ElecName Oznaceni elektroniky pohonu 4 R
354 |HW Version Verze hardware elektroniky pohonu 4 R
358 |Rotorlmbal Nevyvazenost rotoru 1 R % 0 150
360 |ErrHist1 Historie chybovych koédd, pol. 1 4 R X
361 |ErrHist2 Historie chybovych kodd, pol. 2 4 R X
362 |ErrHist3 Historie chybovych koédd, pol. 3 4 R X
363 |ErrHist4 Historie chybovych kodd, pol. 4 4 R X
364 |ErrHist5 Historie chybovych koédd, pol. 5 4 R X
365 |ErrHist6 Historie chybovych kodd, pol. 6 4 R X
366 |ErrHist7 Historie chybovych koédd, pol. 7 4 R X
367 |ErrHist8 Historie chybovych kodd, pol. 8 4 R X
368 |ErrHist9 Historie chybovych koédd, pol. 9 4 R X
369 |ErrHist10 Historie chybovych kodd, pol. 10 4 R X
397 |SetRotSpd PoZadované otacky (1/min) 1 |R J|ot./min. |0 999999
398 |ActualSpd Pozadované otacky (1/min) 1 |[R Jot/min. |0 999999
399 |NominalSpd Jmenovité otacky (1/min) 1 |R J|ot./min. |0 999999
Zadani
pozadovanych
hodnot
# Displej Oznaceni Funkce 3 |[Jednot |min max. |pfedvo |
2 |ka Iba
|8
55
[-1K-%
=
700 |RUTimeSVal Pozadovana hodnota nabéhu do plnych otacek 1 [RW |min. 1 120 8 X
701 |SpdSwPt1 Bod sepnuti otacek 1 1 |RW % 50 |97 80 X
707 |SpdSVal Zadani v provozu nastaveni otacek 2 RW |% 20 [100 65 X
708 |PwrSVal Zadani pfikonu 7 |RW |% 10 |100 100" X
710 |Swoff BKP Prahova hodnota vypnuti pfedvakuové vyvévy v 1 [RW W 0 1000 |0 X
pferuSovaném provozu
711 |SwOn BKP Prahova hodnota zapnuti predvakuové vyvévy v 1 [RW W 0 1000 |0 X
preru$ovaném provozu
717 |StdbySVal Zadani otacek v pohotovostnim rezimu 2 RW |% 20 [100 66.7 X
719 |SpdSwPt2 Bod sepnuti otacek 2 1 |RW % 5 97 20 X
720 |VentSpd Otacky zaplaveni pfi opozdéném zaplaveni 7 |RW |% 40 (98 50 X
721 |VentTime Doba zaplaveni pfi opozdéném zaplaveni 1 |RW s 6 3600 3600 X
777 |[NomSpdConf |Potvrzeni jmenovitych otacek 1 |RW |Hz 0 1500 |0 X
797 |RS485Adr Adresa pristroje RS-485 1 |RW 1 255 1 X
1. zavisi na typu vyvévy
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7.3 Konfigurace pripojek

Elektronika pohonu je pfedkonfigurovana z vyroby. Diky tomu je turbovyvéva s
nejnutnéjsimi funkcemi ihned provozuschopna. Vétsinu pfipojek elektroniky pohonu Ize
konfigurovat na individualni pozadavky s pouzitim sady parametra.

Pripojeni
prislusenstvi

Digitalni vstupy na
"remote"

Digitalni vystup na
"remote"

30
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=> Konfigurace pres parametr [P:035], [P:036], [P:037] nebo [P:038].

Volba

Popis

0 = ventilator (trvaly provoz)

Rizeni pfes parametr soupravy ¢erpadel

1 = zaplavovy ventil, bez proudu uzavien

Rizeni pfes parametr uvolnéni zaplaveni. Pfi pouZiti
zaplavového ventilu zavieného bez proudu

2 = topeni

Rizeni uskuteénéno pies parametr topeni a bod sepnuti
otacek

3 = pfedvakuova vyvéva

Rizeni pfes parametr soupravy éerpadel a provozni rezim
predvakuové vyvévy

4 = ventilator (teplotné regulovany)

Rizeni pfes parametr soupravy &erpadel a prahové hodnoty
teploty

5 = uzaviraci plyn

Rizeni pfes parametr soupravy &erpadel a uzaviraci plyn

6 =vzdy 0

GND pro fizeni externiho pfistroje

7 =vzdy 1

+24 V DC pro fizeni externiho pfistroje

8 = zaplaveni pfi vypadku proudu

Rizeni pfes parametr uvolné&ni zaplaveni. PFi pouZiti
zaplaveni pfi vypadku proudu

9 = vyhfivani TMS*

Rizeni spinaci skiné

10 = chlazeni TMS*

Rizeni zasobovani TMS studenou vodou

* Pouze pfi pouziti Cerpadel se systémem fizeni teploty TMS

=> Konfigurace pres parametr [P:062], [P:063] nebo [P:064].

Volba

Popis

0 = deaktivovana

PFipojka mimo provoz

1 = uvolnéni zaplaveni

Rizeni odpovida parametru [P:012]

2 = topeni

Rizeni odpovida parametru [P:001]

3 = uzaviraci plyn

Rizeni odpovida parametru [P:050]

4 = sledovani doby nabéhu do
plnych otacek

Rizeni odpovida parametru [P:004]

5 = rezZim nastaveni otacek

Rizeni odpovida parametru [P:026]

=>» Konfigurace pfes parametr [P:019] a [P:024], resp. [P:045], [P:046], [P:047] a

[P:028]

e \/ popisu znamena "aktivni":
— Pro v8echny digitalni vystupy: V+ active high
— Pro vSechna relé: Zména kontaktll podle nastaveni [P:028]

Volba Popis

0 = bod sepnuti otacek dosazen |aktivni po dosazeni bodu sepnuti

1 =bez chyby aktivni pfi bezporuchovém provozu

2 = chyba aktivni pfi aktivnim chybovém hlaseni
3 = varovani aktivni pfi aktivnim varovném hlaseni

4 = chyba a/nebo varovani

aktivni, pokud je aktivni chyba a/nebo varovani

5 = pozadované otacky dosazeny

aktivni po dosazeni bodu sepnuti pozadovanych otacek

6 = vyvéva zapnuta

aktivni, pokud je zapnuta souprava Cerpadel, je zapnut motor a neni
Z2&dna chyba

7 = vyvéva urychlena

aktivni, pokud je zapnuta souprava Cerpadel a aktualni otacky jsou
niz8i nez pozadované otacky

8 = vyvéva opozdéna

aktivni, pokud je zapnuta souprava Cerpadel a aktualni otacky jsou
vy$8i nez pozadované otacky
Souprava ¢erpadel vypnuta, otacky > 3 Hz

9=vzdy 0

GND pro fizeni externiho pfistroje

10 = vzdy 1

+24 V DC pro Fizeni externiho pfistroje
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Analogovy vystup na
"remote"

Analogovy vstup na
"remote"

Ovladani pres
rozhrani

Volba Popis

11 = priorita dalkového ovladani |aktivni pfi aktivni priorité dalkového ovladani
aktivni

12 = topeni Rizeni odpovida parametru [P:001]

13 = pfedvakuova vyvéva
14 = uzaviraci plyn

15 = souprava Cerpadel
16 = vyvéva se otaci

Rizeni odpovida parametru [P:010] a [P:025]
Rizeni odpovida parametru [P:050]

Rizeni odpovida parametru [P:010]

aktivni, kdyz jsou otacky > 1 Hz

17 = vyvéva stoji aktivni, kdyz jsou otacky < 2 Hz

18 = TMS dosazen* aktivni, kdyz je dosazena pozadovana teplota TMS
* Pouze pfi pouziti erpadel se systémem fizeni teploty TMS

=> Konfigurace pres parametr [P:055].

Volba Popis

0 = otacky Signal otagek; 0 - 10 V.DC = 0 - 100 % X fimenovita hodnota
1 =vykon Signal vykonu; 0- 10V DC =0 - 100 % X frax.

2 = proud Signél proudu; 0- 10 V DC =0 - 100 % X frax.

3=vzdy 0OV vzdy GND

4 =vzdy 10V Vystup trvale 10 V DC

5 = nasleduje Al1 nasleduje analogovy vstup 1

=>» Konfigurace prfes parametr [P:057].

Volba Popis
0 = vypnuto PFipojka mimo provoz
1 = zadani v provozu nastaveni ota¢ek |Rezim nastaveni otacek pres pin 7 (0 - 10 V) a pin 11 (GND)

=> Konfigurace pres parametr [P:060 a [P:061].

Volba [P:060]
1 = remote (dalkové ovladani)

Popis
Ovladani pres pfipojku "remote”

2 = RS-485 Ovladani pres pripojku "RS-485"

4 =PV.can Pouze k servisnim ucelim

8 = sbérnice Feldbus Ovladani pres sbérnici Feldbus

16 = E74 Ovladani pres pfipojku "E74"

Volba [P:061] Popis

0 = vypnut Volbu rozhrani Ize nastavit pres [P:060]
1 = zapnut Volba rozhrani zablokovana

7.4 Prace se sadou parametrti Pfeiffer Vacuum

Nastaveni z vyroby

Kontrola nastaveni

Provozni rezim
zavisly na typu plynu

Elektronika pohonu je pfedprogramovana z vyroby. Tim je zajiStén bezporuchovy a
bezpecny provoz turbovyvévy bez nutnosti dalsi konfigurace.

=>» Pfed provozem s parametry zadani pozadovanych hodnot a pfikazy k nastaveni
zkontrolujte jejich vhodnost k procesu Cerpani.

=> Pfip. zastrCku dalkového ovladani vyjméte z elektroniky pohonu.

Plynova zatéz a vyssi otaCky zpusobuji vysoké zahfivani rotoru tfenim. Pro zamezeni
prehfivani jsou v elektronice pohonu implementovany charakteristické kfivky vykon-
otacky pfi nichz Ize vyvévu pfi kazdych otackach provozovat s maximalni pfipustnou
plynovou zatézi bez nebezpeci poSkozeni. Maximalni pfikon zavisi na typu plynu. Pro
plné vyuziti kapacity vyvévy pro kazdy typ plynu jsou k dispozici charakteristické kFivky.
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A

Zadani prikonu

Doba nabéhu do
pIinych otacek
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UPOZORNENI

Nebezpeci zni€eni vyvévy

Cerpani plyn( s vy$§imi molekulovymi hmotnostmi v nespravn rezimu plynu mize vést
ke znieni vyvévy.

=> Dbejte na spravné nastaveny rezim plynu.

= Pfred pouzitim plynu s vétsimi molekulovymi hmotnostmi (> 80) uvédomte Pfeiffer
Vacuum.

Rezim plynu "0” pro plyny s molekulovou hmotnosti > 39, napf. Ar.
Rezim plynu "1” pro plyny s molekulovou hmotnosti < 39.

Rezim plynu "2” pro hélium.

Charakteristické kfivky vykonu podle technickych udajd turbovyvévy.

=>» RezZim plynu [P:027] zkontrolujte a nastavte.

p A B g Run-up
max =

[P:708]+

C-D = gas mode "0"
A-B = gas mode "1"
E-F = gas mode "2"

Power

™
N

Obr. 3: Princip charakteristickych kfivek vykonu v provoznim rezimu zavislém na plynu; priklad

Rezim plynu =0

Turbovyvéva nabiha do plinych otacek pfi maximalnim pfikonu. Pfi dosazeni
jmenovitych, resp. pozadovanych otacek se automaticky pfepne na charakteristickou
kfivku vykonu zvoleného rezimu plynu. ZvySujici se plynova zatéz je nejprve
kompenzovana naristem pfikonu, aby byly udrzovany konstantni otac¢ky. Narustajici
tfeni plynu vSak vyvolava vyssi zahfivani turbovyvévy. PFi pfekro¢eni maximalniho
vykonu zavislého na typu plynu se otacky turbovyvévy snizuji az do dosazeni rovhovahy
mezi pfipustnym vykonem a tfenim.

Rotation speed

=>» Aby nedochazelo ke kolisani otacek, doporucuje Pfeiffer Vacuum nastavit v rezimu
nastaveni ota¢ek ponékud nizsi frekvenci.

=>» Parametr [P:708] nastavte na poZadovanou hodnotu v %.

PFi nastaveni zadani pfikonu niz§im nez 100% se prodluzuje doba nabéhu do pinych
otacek. Aby nedochazelo k chybovym hlasenim, je tfeba parametr [P:700] RUTimeSVal
pfislusné pfizpusobit.

Doba nabéhu turbovyvévy do pinych otaCek ma ¢asové sledovani nastavené z vyroby.
Prodlouzena doba nabéhu turbovyvévy do pinych ota¢ek muize byt zplsobena rldznymi
pri¢inami. Napf:

e P¥iliS vysoké plynové zatéze

e Netésnost v systému

e Pozadovana hodnota doby nab&hu do plnych otacek je pfilis nizka

=>» Odstranite pfipadné externi pfiCiny a pfiCiny podminéné aplikaci.
=>» Pomoci parametru [P:700] pfizplsobte dobu nabéhu do pinych otacek.
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Nastaveni bodu
sepnuti otacek

Bod sepnuti otacek Ize pouzit k hlaSeni "Vyvéva je pfipravena k provozu pro proces".
Prekroceni aktivniho bodu €i pokles pod aktivni bod sepnuti otacek aktivuje, resp.
deaktivuje signal na pfedkonfigurovaném vystupu elektroniky pohonu a stavovy
parametr [P:302].

Bod sepnuti otacek 1

=>» Parametr [P:701] nastavte na poZzadovanou hodnotu v %.
=> Parametr [P:017] = 0

Vysilani signalu a stavovy parametr [P:302] se orientuji na nastavenou hodnotu pro bod
sepnuti otacek 1 [P:701].

o [P:017] = 0
P701] + - - /- -\ - - - oA~ N - - -
| | |
| | |
| | | .
. | | |
: | | Y
PUPCR I : : — 1
[P.01O]0 | | | | | t
1 | | | |
[P:302]0 . . t

Process

Obr. 4: Priklad pro konfiguraci bodu sepnuti otaéek 1 je aktivni

Bod sepnuti otacek 1 a 2

=> Parametr [P:701] nastavte na pozadovanou hodnotu v %.

=>» Parametr [P:719] nastavte na pozadovanou hodnotu v %.

=>» Parametr [P:017] = 1

Pfi zapnuté soupravé Cerpadel [P:010] funguje bod sepnuti otacek 1 jako vysila¢
signalu. Pfi vypnuté soupravé ¢erpadel se vysilani signalu a dotaz na stav orientuji na
bod sepnuti otacek 2. Vysilani signalu podléha hysterezi mezi obéma body sepnuti.

o [P:017] = 1

[P:701] 1
[P:719] -

14
[P:010] o

14
[P:302] 0 t
" Process
Obr. 5: Priklad pro konfiguraci bodu sepnuti otacéek 1+2 aktivni; [P:701] > [P:719]
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Rezim nastaveni
otacek

Pohotovostni rezim

Zadani otacek
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f(9%)

[P:719] 1 -
[P:701] -

-
P:O IO

14
[P:302] 0

"Process '
Obr. 6: Priklad pro konfiguraci bodu sepnuti ota¢ek 1+2 aktivni; [P:701] < [P:719]

Provoz nastaveni otacek slouzi ke snizeni otaCek a tim i saciho vykonu turbovyvévy.
Saci vykon turbovyvévy se méni umérné otackam. V rezimu nastaveni otacek je
pohotovostni rezim neucinny. Pozadované otacky se nastavi zadanim v rezimu
nastaveni otaCek [P:707]. Bod sepnuti otacek se méni s pozadovanymi otackami. Pfi
poklesu pod hodnotu zadani nebo prekroceni zadani v rezimu nastaveni otacek se
aktivuje, resp. deaktivuje stavovy signal [P:306] SetSpdAtt.

=>» Parametr [P:707] nastavte na poZadovanou hodnotu v %.
=>» Parametr [P:026] = 1
=>» Dotaz na parametr [P:308]/[P:397].

Pfeiffer Vacuum doporucuje pohotovostni rezim vyveévy pfi procesnich ¢i provoznich
prestavkach. PFi aktivovaném pohotovostnim provoznim rezimu snizi elektronika
pohonu otacky turbovyvévy. V rezimu nastaveni otacek je pohotovostni rezim neucinny.
Nastaveni z vyroby a pro pohotovostni rezim je 66,7 % jmenovitych otacek. PFi poklesu
pod hodnotu zadani ¢i pfekroCeni hodnoty zadani v pohotovostnim rezimu otacek se
aktivuje, resp. deaktivuje stavovy signal [P:306] SetSpdAtt.

=>» Parametr [P:717] nastavte na poZadovanou hodnotu v %.
=>» Parametr [P:026] = 0

=> Parametr [P:002] = 1

=>» Dotaz na parametr [P:308])/[P:397].

Charakteristicky pocet otacek turbovyvévy je v elektronice pohonu nastaven z vyrobniho
zavodu. Po vyméné elektroniky pohonu, resp. pfechodu na jiny typ Cerpadla, je tfeba
potvrdit zadani pozadovanych jmenovitych hodnot otd¢ek. Toto opatfeni je soucasti
redundantniho bezpeénostniho systému pro zamezeni pfeb&hovym otackam.

HiPace Potvrzeni jmenovitych otacek [P:777]
300 1 000 Hz
400/ 700 /800 820 Hz

=>» Parametr [P:777] nastavte podle typu vyvévy.

Po dosazeni jmenovitych otacek bézi turbovyvéva bez pfivodu dalSich plynovych zatézi
na volnobéh. Podle poZadavk(l na proces a aplikaci Ize jmenovité otacky v provoznim
rezimu nastaveni otacek nebo v pohotovostnim rezimu snizit.
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Provozni rezim
predvakuové vyvévy

Elektricka brzda

Provoz s
prislusenstvim

Provoz pfipojené pfedvakuové vyvévy pres elektroniku pohonu zavisi na typu pfipojené
predvakuoveé vyvévy.

Provozni rezim [P:025] doporucena predvakuova vyvéva
"0" trvaly provoz vSechny pfedvakuové vyvévy

"1" pferuSovany provoz pouze membranové vyvévy

"2" opozdéné zapnuti vSechny pfedvakuové vyvévy

=>» Parametr [P:025] nastavte na pozadovanou hodnotu.

Trvaly provoz

Elektronika pohonu vysila zaroven se signalem "souprava Cerpadel zapnuta" signal na
konfigurovanou pfipojku pfisluSenstvi pro zapnuti pfedvakuové vyvévy. Tento signal Ize
pouzit také k ovladani pojistného ventilu po¢ate¢niho vakua.

Prerusovany provoz (pouze membranové vyvévy)

Prerusovany provoz mlze zvysit Zivotnost membran pfipojené membranové vyvévy. K
preruSovanému provozu je nutno, aby méla membranova vyvéva bud zabudované
polovodiCové relé nebo aby byla mezi ni a elektronikou pohonu zafazena reléova skfifika
s polovodi¢ovym relé. Pfedvakuova vyvéva se zapina a vypina v zavislosti na pfikonu
turbovyvévy. Z pfikonu vychazi vztah k dodavanému tlaku pocate¢niho vakua. Prahoveé
hodnoty vypinani a zapinani pfedvakuové vyvévy Ize nastavovat. Kolisani pfikonu
turbovyveév pfi volnobéhu a riizné tlaky po¢ateéniho vakua pfedvakuové vyvévy vyzaduji
individualni nastaveni prerusovaného provozu.

Pfeiffer Vacuum doporucuje prerusovany provoz mezi 5 a 10 mbar. K nastaveni
prahovych hodnot sepnuti je nutné tlakomérné zafizeni a davkovaci ventil.

=>» Zapnéte vakuovy systém s funkci "souprava Cerpadel" a vyCkejte na nabéh do pinych
otacek.

=> Pfivodem plynu pfes davkovaci ventil vygenerujte tlak po¢ate¢niho vakua 10 mbar.

=>» Parametr [P:316] odectéte a zaznamenejte.

=> Nastavte prahovou hodnotu sepnuti pfedvakuové vyvévy pomoci parametru [P:711]
na pfikon stanoveny pro tlak pocatecniho vakua 10 mbar.

=> Snizete tlak po¢ate¢niho vakua na 5 mbar.
=>» Parametr [P:316] odectéte a zaznamenejte.

=>» Nastavte prahovou hodnotu sepnuti pfedvakuové vyvévy pomoci parametru [P:710]
na pfikon stanoveny pro tlak po¢ate¢niho vakua 5 mbar.

Turbovyvéva je vybavena elektrickou brzdou. Ta umoznuje rychlé zabrzdéni rotoru a
jeho uvedeni do klidového stavu.

=>» Doporuceni: Turbovyvévy s magnetickymi lozisky vzdy vypinejte pomoci elektrické
brzdy, aby se tak zkratila doba dobé&hu rotoru.
=>» Parametr [P:013] = 1

Podle konfigurace Ize k turbovyvévé pfipojit rizné pfistroje jako pfislusenstvi a ovladat
je pres parametry elektroniky pohonu.

Topeni
=>» Pomoci parametru [P:001] se zapina a vypina topeni.

Aktivace pfipojeného zahfivani skfiné zavisi na bodu sepnuti otacek 1 (nastaveni z
vyroby 80 % x fjmenovité hodnota)-

Ventilatory

Dveé volby konfigurace pfipojeni umoznuiji trvaly provoz pfipojeného vzduchového
chlazeni nebo jeho teplotné fizené zapinani a vypinani (viz str. 30, kap. 7.3). Prahové
hodnoty specifické pro jednotlivé typy jsou zakotveny v elektronice pohonu.

PFEIFFER;:_E VACUUM 35



Sada parametru Pfeiffer Vacuum

Rezimy zaplaveni

Namahani
zachytnych lozisek

Vyvazeni

36
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Ventil uzaviraciho plynu

=>» Pomoci parametru [P:050] se zapina a vypina pfipojeny ventil uzaviraciho plynu pres
pfedkonfigurovany vystup.

Zaplaveni turbovyvévy je mozné pouze po vypnuti funkce "souprava Cerpadel". Vysilani
signalu na konfigurované vystupy se uskute¢nuje s pevné nastavenym ¢asem zpozdéni
6 s. Pro provoz s pfipojenym zaplavovym ventilem Ize zvolit ze tfi rezimG provozu.

=>» Pomoci parametru [P:012] se uvolni zaplaveni.

=>» Pomoci parametru [P:030] se zvoli rezim zaplaveni.

Opozdéné zaplaveni

Zacatek a dobu zaplaveni po "souprava ¢erpadel vypnuta” Ize konfigurovat a zavisi na
otackach turbovyvévy.

=>» Parametr [P:030] =0

=>» Pomoci parametru [P:720] se nastavuji otacky zaplaveni v % jmenovitych otacek.
=>» Pomoci parametru [P:721] se nastavuje doba zaplaveni v sekundach.

V pfipadé poklesu pod otacky zaplaveni se otevie zaplavovy ventil na nastavenou dobu
zaplaveni. Pfi vypadku sité se po poklesu pod nastavené otacky zaplaveni provede
zaplaveni. Doba zaplaveni v tomto pfipadé zavisi na dodané zbytkové energii
otacejiciho se rotoru. PFi obnové sitového napajeni se postup zaplaveni prerusi.

Nezaplaveni
V tomto rezimu se zaplaveni neprovadi.

= Parametr [P:030] = 1

Pfimé zaplaveni

Zacatek a dobu zaplaveni nelze konfigurovat. Zaplaveni za¢ina s ¢asovou prodlevou 6
s po "souprava Cerpadel vypnuta". Pfi opétovném zapnuti funkce souprava Cerpadel se
zaplavovy ventil zavie automaticky. Pfi vypadku sitového napajeni se po poklesu pod
pevné nastavené otacky zaplaveni specifické pro dany typ provede zaplaveni. PFi
obnové sitového napajeni se postup zaplaveni prerusi.

=>» Parametr [P:030] = 2

Velikost namahani zachytnych lozisek zavisi na zavaznosti vlivu poruchy na bézici rotor.
Namahani zachytného loziska odecita elektronika pohonu jako % maximalniho
mozného zatizeni a Ize jej monitorovat pfes rozhrani RS-485 prostfednictvim displeje a
obsluzného zaftizeni Pfeiffer Vacuum, pfipadné pocitace.

=>» Pomoci parametru [P:329] Ize zobrazit aktualni namahani zachytnych loZisek v %.

e P¥i dosazeni 75 % celkového zatiZeni vySle systém pfislusné vystrazné hlaseni.
e P¥i dosazeni 100 % celkového zatizeni zobrazi systém chybové hlaseni.

— V takovém pfipadé nelze vyvévu jiz provozovat.

— Informujte servis spolecnosti Pfeiffer Vacuum.

Snimace magnetickych lozisek nepfetrzité monitoruji vyvazenost rotoru. Stav vyvazeni
odecita elektronika pohonu jako % maximalniho mozného nevyvazeni rotoru a Ize jej
monitorovat pres rozhrani RS-485 prostfednictvim displeje a obsluzného zafizeni
Pfeiffer Vacuum, pfipadné pocitace.

=>» Pomoci parametru [P:358] Ize zobrazit aktualni stav vyvazeni rotoru v %.

e Pfidosazeni 75 % pfipustného nevyvazeni vysle systém pfisludné vystrazné hlaseni.
e P¥i dosazeni 100 % pfipustného nevyvazeni zobrazi systém chybové hlaseni.
— V takovém pfipadé nelze vyvévu jiz provozovat.
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Sledovani tepelného
zatizeni

— Informujte servis spolecnosti Pfeiffer Vacuum.

Signaly vysilané z teplotnich snimacu umoznuji pfi pfekroeni prahové hodnoty
prevedeni vyvévy do bezpecného stavu. Prahové hodnoty teploty pro varovani a
chybova hlaseni jsou ulozeny v elektronice pohonu v zavislosti na typu vyvévy a jsou
neménné. K informacénim G€ellm jsou v sadé parametrd zaclenény rizné dotazy na stav.

7.5 Zapnuti a vypnuti vyvévy

Zapnuti

Vypnuti

Funkce "souprava ¢erpadel" zahrnuje provoz turbovyvévy s ovladanim vSech pfistroju
pfipojenych jako pfisluSenstvi (napf. pfedvakuové vyvévy).

=> Proudovy zdroj zapnéte spinaem S1 na sitovém obvodu.

=>» Parametr [P:023] = 1

=>» Parametr [P:010] = 1

Aktivni (a vyfeSena) chybova hlaseni se vynuluji. Po uspéSném dokonc&eni
samotestovani uvede elektronika pohonu motor turbovyvévy a vSechny pfistroje
pfipojené jako pfisluSenstvi do provozu podle jejich konfigurace.

Pfi aktivované soupravé Cerpadel Ize motor turbovyvévy vypnout resp. zapnout pies
funkci [P:023].

=>» Parametr [P:010] =0

Elektronika pohonu turbovyvévu vypne a aktivuje pfednastavené volby pfisluSenstvi
(napf. zaplaveni, pfedvakuova vyvéva).

=> VyCkejte na uplné zastaveni vyvévy.
=> Proudovy zdroj vypnéte spinaem S1 na sitovém obvodu.
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8 Protokol Pfeiffer Vacuum na "RS-485"

8.1 Ramecek telegramu

Ramecek telegramu protokolu Pfeiffer Vacuum obsahuje pouze znaky v kodu ASCII-
Code [32; 127] s vyjimkou koncového znaku telegramu CR. V zasadé poSle master &2
(napf. PC) telegram, na ktery odpovi slave O (napf. elektronika pohonu nebo vysilag).

@2 [a1 [a0 |* [0 o2 [n1 [n0 J1 Jio Jdn [.. [dO [e2 [e1 [0 [% |

a2-al Adresa slave pfistroje O

— Jednotliva adresa pfistroje ['001";"255"]

— Skupinova adresa "9xx" pro v§echny pfistroje (bez odpovédi)

— globalni adresa "000" pro vSechny pfistroje na sbérnici (bez odpovédi)

* Akce (viz str. 38, kap. 8.2)
n2 - n0 Cislo parametru Pfeiffer Vacuum
11-10 Délka dat dn ... dO

dn -do0 Data v aktualnim typu dat (viz str. 39, kap. 8.3)
c2-c0 Zku$ebni soucet (soucet hodnot ASCII v burikach a2 - d0) modul 256
Cr carriage return (ASCII 13)

8.2 Telegramy

Dotaz na data 2=>07?

(@2 [a1 [a0 Jo [0 o2 [n1 [n0 Jo 2 |5 [? [e2 [e1 [0 [% |

Control command 2=0!

@2 [a1 [a0 |1 [0 o2 [n1 [n0 |1 [0 Jdn [.. [dO Je2 [e1 [0 [% |

Datova odpovéd / regulaéni pfikaz pochopen O=>Ev

(@2 [a1 [a0 |1 [0 o2 [n1 [n0 |1 Jio Jdn [.. [dO Je2 [e1 [0 [% |

Chybové hlaseni O=>E x

a2 |al |a0 1 0 n2 |n1 |n0 JO 6 N O D E F c2 et [c0 [°&

Py
>
z
®
m

"NO_DEF" |Cislo parametru n2 - n0 neexistuje
" RANGE" |Data dn - d0 mimo povoleny rozsah
" LoGIC" logicka chyba pFistupu

Priklad 1 Dotaz na data
Aktualni otacky (parametr [P:309], adresa pristroje slave: "123")
H=07? 1 2 3 0 0 3 0 9 0 2 = ? 1 1 2 CR
ASCII 49 |50 (51 |48 (48 |51 |48 |57 |48 |50 |61 |63 |49 (49 |50 |13

Datova odpovéd: 633 Hz
Aktualni ota€ky (parametr [P:309], adresa pfistroje slave: "123")

O Ev 1 2 3 1 0 3 0 9 0 6 0 0 0 6 3 3 0 3 7 Cr
ASCII 49 |50 |51 J49 |48 |51 |48 |57 |48 |54 |48 |48 |48 |54 |51 |51 48 |51 |55 |13
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Priklad 2 Regulaéni pfikaz
Zapnout soupravu Cerpadel (parametr [P:010], adresa pfistroje slave: "042")
E=0! 0 4 2 1 0 0 1 0 0 6 1 1 1 1 1 1 0 2 0 CR
ASCII 48 |52 |50 |49 |48 48 (49 (48 |48 |54 49 |49 |49 |49 |49 |49 |48 |50 |48 |13
Regulacni prikaz pochopen
Zapnout soupravu ¢erpadel (parametr [P:010], adresa pfistroje slave: "042")
ol y=1"4 0 4 2 1 0 0 1 0 0 6 1 1 1 1 1 1 0 2 0 CR
ASCII 48 |52 |50 |49 (48 |48 (49 |48 |48 |54 49 |49 |49 (49 |49 |49 |48 |50 |48 |13
8.3 Pouzité typy dat
Typ dat Popis Délkal1 -10 |Priklad
0 nespravné / spravné 06 000000 / 111111
1 pol. celého Cisla 06 000000 az 999999
2 pol. €isla s pevnou desetinnou ¢arkou |06 001571 odpovida 15,71
4 Retézec znak( 06 TC_400
7 pol. celého Cisla 03 000 az 999
11 Retézec znak( 16 BrezelBier&Wurst
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9 Poruchy

9.1 VSeobecné informace

Poruchy na turbovyvévé a elektronice pohonu vedou vzdy k varovnému nebo
chybovému hlaseni. V obou pfipadech je vydan chybovy kdd, ktery Ize preist pres
rozhrani elektroniky pohonu. Obecné se provozni hlaSeni zobrazuji prostfednictvim LED
na elektronice pohonu. Vzniklou chybou se vypne turbovyvéva a pfipojené pfistroje.
Pouzity rezim zaplaveni vstoupi v platnost po pfednastavené prodlevé.

9.2

VYSTRAHA

otacky.

Automaticky nabéh po vypadko sité nebo odstranéni poruchy

Po vypadku sité nebo pfi chybach, které vedou k zastaveni vyvévy nebo systému,
zlstava funkce "souprava Cerpadel” v elektronice pohonu aktivni. Pfi obnové sit'oveho
nebo po odstranéni a potvrzeni poruchy nabiha turbovyvéva automaticky na plné

=> Popfipadé vypnéte funkci "souprava Cerpadel”.
=> Ucinte vhodna bezpec€nostni opatfeni proti zasahu do pfiruby pro vysoké vakuum pfi
bézici turbovyvéve.

Indikator provozniho

stavu pomoci diod LED

Diody LED na elektronice pohonu indikuji zakladni provozni stavy turbovyvévy.
Diferencovana indikace chyb a varovani je mozna pouze pfi provozu s DCU nebo HPU.

LED Symbol |Trvale vyp Rychlé blikani | Blikani Trvale zap
(sviti 1/12 s) (sviti 1/2 s)
Zelena nedostate¢né Stav Cerpadla Stav ¢erpadla Stav ¢erpadla ,ZAP*
I napajeci napéti |,VYP* LVYP“
Otacky <1 Hz Otacky > 1 Hz
Zluta A bez vystrahy vystraha
Cervena '.l bez chyby chyba

9.3 Chybové kody

Kod Problém mozné priciny Odstranéni
chyby
Err001 |Pfeb&hové otacky = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
= Potvrdte pouze pfi otackach f =0
Err002 |Prepéti — Pouzit nespravny sitovy obvod = Zkontrolujte typ sitového obvodu
= Zkontrolujte napéti sitového obvodu
Err006 |Chyba doby nabéhu do pinych ota€ek |— Doba nabéhu do plnych otacéek je = Pfizplsobte dobu nabéhu do plnych otacek
nastavena pfrili§ nizko podminkam procesu
— Proudéni plynu v jimce zplsobené = Zkontrolujte jimku na netésnost a uzaviené
netésnosti nebo otevienymi ventily ventily
— Bod sepnuti po uplynuti doby nabéhu | = Pfizpusobte bod sepnuti otacek
do plnych otacek nedosazen
Err008 |Spojeni elektroniky pohonu s vyvévou |— Spojeni na vyvévu je vadné = Zkontrolujte spojeni
je vadné = Potvrdte pouze pfi otackach f =0
Err010 |Interni chyba pFistroje = Informujte servis spoleénosti Pfeiffer
Vacuum
= Potvrdte pouze pfi otackach f =0
Err021 |Elektronika pohonu nerozpozna vyvévu = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
= Potvrdte pouze pfi otackach f=0
Err041 |Nadproud motoru = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
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Kod Problém mozné priciny Odstranéni
chyby
Err043 |Interni chyba konfigurace = Informujte servis spoleénosti Pfeiffer
Vacuum
Err044 |Nadmérna teplota elektroniky — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouziti
Err045 |Nadmérna teplota motoru — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouZziti
Err046 |Interni chyba inicializace = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err073 |Pretizeni axialniho lozZiska = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err074 |Pretizeni radialniho loziska = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err089 |Rotor mimo pozadovany rozsah, — Otfesy a vibrace = Zkontrolujte podminky pouziti
stabilizace neni mozna
Err091 |Interni chyba pfistroje = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err092 |Neznamy pfipojovaci panel = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err093 |Hodnoceni teploty motoru je vadné = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err094 |Hodnoceni teploty elektroniky je vadné = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err098 |Interni chyba komunikace = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err107 |Sbérna chyba koncového stupné = Informujte servis spolecnosti Pfeiffer
Vacuum
= Potvrdte pouze pfi otackach f=0
Err108 |Mé&feni otacek je chybné = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
= Potvrdte pouze pfi otackach f =0
Err109 | Software neni uvolnén = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err114 |Hodnoceni teploty koncového stupné je = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
vadné Vacuum
Err117 |Nadmérna teplota spodniho dilu vyvévy |— vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouziti
Err118 |Nadmérna teplota koncového stupné |— vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouZiti
Err119 |Nadmérna teplota loziska — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouZziti
Err777 | Jmenovité otacky nejsou potvrzeny — Jmenovité otacky po vyméné = Potvrdte jmenovité otacky pomoci [P:777]
elektroniky pohonu nepotvrzeny = Potvrdte pouze pfi otackach f = 0
Err800 |Nadproud snimace polohy = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err802 |Chyba sladéni snimacl polohy = Nové sladéni prostfednictvim sité ,vyp/zap®
= Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err810 |Chybéjici datovy zaznam ve vyvévé = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Err815 |Nadproud na vystupu magnetickych = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
lozisek Vacuum
Err890 |Opotfebeni zachytného loziska > 100 = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
% Vacuum
Err891 |Nevyvazeni rotoru > 100 % = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Wrn007 |Podpéti / vypadek sité — Vypadek sité = Zkontrolujte sitové napajeni
Wrn018 |Konflikt opravnéni obsluhy — Souprava ¢erpadel zapnuta pomoci = Zapnéte soupravu Cerpadel pfes E74
[P:010] pfi vypnutém (otevieném) = Vypnéte [P:010]
vstupu E74 "start/stop”
Wrn045 |Vysoka teplota motoru — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouziti
Wrn076 |Vysoka teplota elektroniky — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouZziti
Wrn089 |Rotor mimo poZadovany rozsah, — Otresy a vibrace = Zkontrolujte provozni podminky
stabilizace byla mozna
Wrn097 |Neplatné informace o vyvévée — Udaje o vyvévé jsou vadné = Nastaveni z vyroby potvrzenim
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Kod Problém mozné priciny Odstranéni
chyby
Wrn098 |Neuplné informace o ¢erpadle — Spojeni na vyvévu je vadné = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Wrn100 |Otacky zvy$eny na minimalni hodnotu |— Pfipustna zadani pro provoz s regulaci |= \zkontrolujte [P:707] nebo [P:717]
otacek nebo pohotovostni rezim nejsou | = Platny rozsah otadek je uveden v
spravna technickych parametrech turbovyvévy
Wrn115 |Hodnoceni teploty spodniho dilu = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
vyvévy je vadné Vacuum
Wrn116 |Hodnoceni teploty loziska je vadné = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Wrn117 |Vysoka teplota spodniho dilu vyvévy |- vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouZziti
Wrn118 |Vysoka teplota koncového stupné — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouziti
Wrn119 |Vysoka teplota loziska — vadné chlazeni = ZlepSete chlazeni
= Zkontrolujte podminky pouZiti
Wrn168 |Vysoké opozdéni — Rychlost naruastu tlaku pfili§ vysoka; = Zkontrolujte rychlost zaplaveni a
rychlost zaplaveni pfili§ vysoka pfizpusobte specificky podle vyvévy
Wrn801 |Elektronika brzdy je vadna = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Wrn806 |Brzdovy odpor je vadny = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Wrn807 |Vyzadani sladéni snimact polohy — Bylo doporuéeno vyhodnoceni stavu = Automatické sladéni pfi otackach =0
Wrn890 |Opotrebeni zachytného loziska > 75 % = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
Wrn891 |Nevyvazeni rotoru > 75 % = Informujte servis spole¢nosti Pfeiffer
Vacuum
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Prohlaseni o shodeé

podle smérnice ES:

e Elektromagneticka sluéitelnost 2004/108/ES
o Nizké napéti 2006/95/ES

Timto prohlasujeme, Ze dale uvedeny produkt odpovida smérnici EU o

elektromagnetické slucitelnosti 2004/108/ES a smérnici EU o nizkonapétovych
zafizenich 2006/95/ES.

TM 700 DN

Pouzité smérnice, harmonizované normy a pouzité narodni normy a specifikace:

DIN EN 61000-3-2 : 2008
DIN EN 61000-3-3 : 2006
DIN EN 61010-1 : 2002
DIN EN 61326-1 : 2006
DIN EN 62061 : 2005
Semi F47-0200

Semi S2-0706

Podpisy:
Pfeiffer Vacuum GmbH
Berliner Stral3e 43

\ 35614 Asslar
Némecko
%/ Cn &
(M. Bender) (Dr. M. Wiemer) CE/2011
Jednatel Jednatel

-

PFEIFFER VACUUM

"

-




A PASSION FOR PERFECTION

Leading. Dependable.
Customer Friendly

You are looking for a
perfect vacuum solution?
Please contact us:

Pfeiffer Vacuum stands for innovative and custom

vacuum solutions worldwide. For German engineering art,

competent advice and reliable services.

Ever since the invention of the turbopump, we‘ve
been setting standards in our industry. And this claim
to leadership will continue to drive us in the future.

Germany

Pfeiffer Vacuum GmbH
Headquarters

Tel.: +49 (0) 6441 802-0
info@pfeiffer-vacuum.de

Benelux

Pfeiffer Vacuum GmbH
Sales & Service Benelux
Tel.: +800-pfeiffer
benelux@pfeiffer-vacuum.de

China

Pfeiffer Vacuum
(Shanghai) Co., Ltd.
Tel.: +86 21 3393 3940
info@pfeiffer-vacuum.cn

France

Pfeiffer Vacuum France SAS
Tel.: +33 169 30 92 82
info@pfeiffer-vacuum.fr

Great Britain

Pfeiffer Vacuum Ltd.

Tel.: +44 1908 500600
sales@pfeiffer-vacuum.co.uk

India

Pfeiffer Vacuum India Ltd.
Tel.: +91 40 2775 0014
pfeiffer@vsnl.net

Italy

Pfeiffer Vacuum ltalia S.p.A.
Tel.: +39 02 93 99 05 1
contact@pfeiffer-vacuum.it

Korea

Pfeiffer Vacuum Korea Ltd.
Tel.: +82 31 266 0741
sales@pfeiffer-vacuum.co.kr
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Austria

Pfeiffer Vacuum Austria GmbH
Tel.: +43 1 894 17 04
office@pfeiffer-vacuum.at

Sweden

Pfeiffer Vacuum Scandinavia AB
Tel.: +46 8 590 748 10
sales@pfeiffer-vacuum.se

Switzerland

Pfeiffer Vacuum (Schweiz) AG
Tel.: +41 44 444 22 55
info@pfeiffer-vacuum.ch

United States

Pfeiffer Vacuum Inc.

Tel.: +1 603 578 6500
contact@pfeiffer-vacuum.com

www.pfeiffer-vacuum.com
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